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Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
2 OHUSOIDUKI EHITUSEL KASUTATAVATE 40, sh praktika 32
MATERJALIDE TOOTLEMINE JA DETAILIDE (kontakt: 133 t, isesesev
HOOLDAMINE 77 1, praktika 830 t)
Oppejoud K.Kalam, H.Kiinka, K.E.Seegel, P.Pajula

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et &pilane on teadlik 8husdiduki ehitusel kasutatavatest
materjalidest ning oskab hooldada dhusdiduki ehitusel kasutatavaid detaile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Kontrollib husdiduki
detaile ja komponente
vastavalt dhusdiduki
kasiraamatus etteantud
normidele, hindab nende
seisukorda ja fikseerib
selle kirjalikult.

2. Valib sobiva meetodi
Bhusoiduki detaililt ja
komponendilt leitud defekti
voi kahjustuse
kdrvaldamiseks,
arvestades materjali
ehitust, omadusi ja tootja-
poolseid ndudeid.

3. Vahetab komponendi
vastavalt dhusdiduki
kéitaja ning
hoolduskéasiraamatu
juhistele.

4. Téotleb 6husdiduki
ehitusel kasutatavaid
materjale vastavalt nende
omadustele, tehnoloogiale
ja etteantud
kvaliteedinduetele.

- Tunneb 8husdiduki detailide ja komponentide seisukorra hindamiseks
kasutatavaid meetodeid ja kirjeldab neid.

- Kontrollib ja hindab visuaalselt 6husdiduki detaile ja komponente vastavalt
tookasule, juhindudes arvutipdhises ingliskeelses 6husoiduki kasiraamatus
etteantud normidest.

- Fikseerib visuaalselt kontrollitud ja hinnatud 6husdiduki detaili ja komponendi
seisukorra kirjalikult.

- Tunneb erinevate materjalide ehitust, omadusi ja t66tlemise meetodeid ning
rakendab neid meetodeid vastavalt vajadusele.

- Analuisib dhusdiduki detaili ja komponendi defektide erinevaid tekkimise
pohjuseid.

- Valib sobivamad tddvahendid dhusdiduki detaililt/komponendilt leitud defekti voi
kahjustuse kdrvaldamiseks, arvestades materjali ehitust, omadusi ja tootjapoolseid
ndudeid.

- Kérvaldab &husdiduki detaililt/komponendilt leitud defekti vdi kahjustuse,
kasutades selleks sobivamaid td6vahendid, arvestades materjali ehitust, omadusi
ja tootjapoolseid ndudeid.

- Koostab hooldustdendi teostatud lihntsama plaanijargse liinihooldustoo voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt EASA Gigusaktides toodud nbuetele.
- Leiab vajaliku informatsiooni tootja koostatud digitaalsest ingliskeelsest
hoolduskésiraamatust komponendi vahetuseks.

- Lahtudes digitaalses ingliskeelses hoolduskasiraamatus kirjeldatud juhistest
demonteerib ja monteerib vajaliku komponendi.

Teemad, alateemad




Matemaatika (Osa-66 - M1) (1 EKAP)

* Aritmeetika - Mdisted ja tahised, korrutamis- ja jagamismeetodid, murd- ja kiimnendarvud, tegurid ja kordsed,
kaalu- ja mdotihikud ning teisendustegurid, suhe ja vordelisus, keskmised ja protsendid, pindalad ja ruumalad,
ruut- ja kuupastendajad, ruut- ja kuupjuured.

* Algebra - Lihtsate algebraavaldiste arvutamine, liitmine, lahutamine, korrutamine ja jagamine, sulgude
kasutamine, lihtsad murdavaldised.

* Geomeetria - Graafiline kujutamine; graafikute laad ja kasutamine, vorrandite/funktsioonide graafikud.
Fuusika (Osa-66 - M2) (1,5 EKAP)

*Aine - Aine olemus: keemilised elemendid, aatomite ja molekulide ehitus, keemilised iihendid, olekud: tahke,
vedel, gaasiline, olekumuutused.

* Mehaanika - Staatika (joud, momendi ja jdupaarid, kujutamine vektorina, raskuskese, tugevusdpetuse,
deformatsiooni ja elastsuse pdhimdisted: pinge, surve, nihe ja vaane, tahkete, vedelate ja gaasiliste ainete
olemus ja omadused, surve- ja Ulesliikkejdud vedelikes, baromeetrid).

* Kineetika - Sirgjooneline likumine: Ghtlane sirgjooneline likumine, likumine konstantse kiirusega (likumine
raskusjou toimel), ringliikumine: dhtlane ringlikumine (kesktduke- ja kesktdmbejdud), perioodiline liikumine:
pendelliikumine, lintne vénketeooria, harmoonilised sagedused ja resonants, kangi 6lgade liikumiskiirus ja voit
jou suuruses, kasutegur.

* Dlnaamika - Mass (jdud, inerts, t68, vdimsus, energia (potentsiaalne, kineetiline ja koguenergia), soojus,
kasutegur. Impulss, impulsi jaédvuse seadus, jouimpulss, glroskoopiliste naidikute toopdhimdtted, hddrdejoud:
olemus ja mdjud, hodrdetegur (veeretakistus).

* Hiidrodinaamika - Erikaal ja tihedus. Viskoossus, voolamistakistus, pindpinevus. Vedelike kokku-surutavus.
Staatiline, diinaamiline ja kogurdhk, Bernoulli teoreem, Venturi toru.

* Termodiinaamika - Temperatuur: termomeetrid ja temperatuuriskaalad: Celsiuse, Fahrenheiti ja Kelvini
temperatuuriskaalad, soojuse maaratlus.

Materjalid ja detailid (Osa-66 - M6) (10,5 EKAP)

* Ohusdidukite materjalid — rauasulamid. Ohuséidukites kasutatavate tavaliste rauasulamite tehnilised andmed,
omadused ja tahistused. Legeeritud teraste termoto6tlus ja kasutamine.

* Ohusdidukite materjalid. Ohus6idukites kasutatavate tavaliste mitterauasulamite tehnilised andmed, omadused
ja tahistused. Mitterauasulamite termotddtius ja kasutamine.

* Ohusgidukite materjalid — komposiitmaterjalid ja mittemetallid. Komposiitmaterjalid ja mittemetallid, v.a puit ja
riie. Ohusdidukites kasutatavate tavaliste komposiitmaterjalide ja mittemetallide tehnilised andmed, omadused ja
tahistused. Tihendusained ja sideained (komposiitmaterjalide ja mittemetallide defektide/kulumise tuvastamine,
komposiitmaterjalide ja mittemetallide parandamine.

* Puitkonstruktsioonid. Puitplaaneri konstruktsiooni ehitusmeetodid. Lennukites kasutatavate puidu- ja liimiliikide
tehnilised andmed, omadused ja liigid.

Puitkonstruktsiooni konserveerimine ja hooldamine.

Puidu ja puitkonstruktsioonide defektide liigid. Puitkonstruktsiooni defektide avastamine. Puitkonstruktsiooni
parandamine.

* Riidest pealistus. Lennukites kasutatavate riiete tehnilised andmed, omadused ja liigid. Riide kontrollimise
viisid. Riidedefektide liigid. Riidest pealistuse parandamine.

* Korrosioon. Keemiline olemus. Galvaaniline, mikrobioloogiline, pingekorrosioon. Korrosiooni liigid ja nende
tunnused. Korrosiooni tekkepdhjused. Materjalide liigid ja nende korrosioonikindlus.

* Kinnitusvahendid. Keermesliited. Kruvide tiiiibid ja tahistus. Ohusdidukites kasutatavate keermete kuju,
mddtmed ja tolerantsid. Keermete mddtmine.

* Poldid, tikkpoldid ja kruvid. Poltide tiiibid: 6husidukite poltide tehnilised andmed ja tahistus, rahvusvahelised
standardid. Mutrid: iselukustuvad, ankurdusmutrid, standardtiibid. Metallikruvid: 6husdidukites kasutatavate
metallikruvide tehnilised andmed.

Tikkpoldid: tlilibid ja kasutamine, paigaldamine ja eemaldamine. Isekeermestavad kruvid, tuublid.

* Lukustusseadmed. Painduvad lukustusseibid, vedruseibid, ketilukud, splindid, kontramutrid, traatlukustus,
kiiravatavad klambrid, tihvtid, lukustusrdngad, vedrurdngad, IBhised. Ohusidukite needid. Tavaliste ja
pimeneetide thubid: tehnilised andmed ja tahistus, termotdétius.

* Torud ja liitmikud. Ohusidukites kasutatavate jaikade torude ja voolikute ning nende liitmike téhistus ja tiitibid.
Ohuséidukite hiidraulika-, kiituse-, 8li-, surudhu- ja 8hustisteemide torude standardliitmikud.

*Vedrud. Vedrude titbid, materjalid, omadused ja kasutamine.

* Laagrid. Laagrite otstarve, koormused, materjal, eitus. Laagrite tiiibid ja kasutamine




* Jouiilekanded. Ulekannete tiiiibid ja kasutamine. Ulekandearvud, aeglustavad ja kirendavad tilekanded,
veetavad ja vedavad hammasrattad, pingutusrattad, hambumine.

* Juhtimistrossid. Trosside tudbid. Otsakud, pingutid ja kompensatsiooniseadised. Plokirattad ja trossisiisteemi
komponendid. Kéritrossid. Ohusdidukite paindjuhtimissiisteemid.

* Elektrikaablid ja ihendused. Kaablite tldbid, ehitus ja omadused.Kdrgepinge ja koaksiaalkaablid. Kaablite
jatkamine. Uhenduste tlilibid, kontakttihvtid, pistikud, pistikupesad, isolaatorid, nimipinge ja -voolud,
thendamine, tahistamine.

Hooldust6od (Osa66-M7) (26 EKAP)

* Ohutusnduded 6husdidukis ja tddkojas. Ohutusnduded, sh ohutusnduded td6tamisel elektri, gaaside (eriti
hapniku), dlide ja kemikaalidega. Meetmed tulekahju vdi muu 6nnetuse korral, kui sellega kaasneb vahemalt Uks
eespool nimetatud ohutegur, tulekustutusvahendite tundmine

* Tookorraldus t66kojas. ToGvahendite hooldamine ja kontrollimine, toormaterjalide kasutamine. M6tmed,
lubatud piirmaarad ja tolerantsid, tookvaliteedi standardid. Tooriistade ja varustuse kalibreerimine,
kalibreerimisstandardid.

* Tooriistad. Tavalised kasitdoriistad. Tavalised elektritboriistad. Tappismodtevahendite tddpdhimdte ja
kasutamine. Maarimisseadmed ja -meetodid. Elektrilised Uldtestrid, nende toopdhimdte ja kasutamine.

* Tehnilised joonised, skeemid ja normdokumendid.

Jooniste ja skeemide tiiibid, nende tahised, mddtmed, tolerantsid ja projektsioonid. Joonise kirjanurga andmed.
Mikrofilm, mikrokaart ja arvutipresentatsioonid. ATA spetsifikatsioon 100.Lennunduse ja muud kehtivad
standardid, ka ISO, AN, MS, NAS ja MIL. Elektrilised ihendusskeemid ja skeemdiagrammid.

* Istud ja I6tkud. Puuride labimdddud, istude liigid.

Uhtne istude ja I6tkude siisteem. Ohusdidukite ja mootorite istude ja I5tkude siisteem. Painde, vaande ja
kulumise piirvaartused. Vollide, laagrite ja muude osade kontrollimise standardmeetodid.

* Ohusdidukite elektriiihendused (EWIS.) Juhtivus-, isoleerimis- ja liitetehnikad ja katsetamine. Juhtmete
kinnituspresside kasutamine: k&si- ja hlidraulilised seadised. Pressiihenduste katsetamine. Uhendusklemmi
eemaldamine ja paigaldamine. Koaksiaalkaablid: testimine ja ohutusnduded paigaldamisel. JuhtmetGlbid,
nende kontrollimise kriteeriumid ja vigastustolerants. Juhtmete kaitsetehnikad: kaablid/juntmekimbud ja nende
kaitse, kaabliklemmid, kaabli kaitselimbrised, sh termokahanevad isolatsioonid vdi termorliliz. EWIS-siisteemide
paigaldamise, kontrollimise, parandamise, hoolduse ja puhtuse standardid.

* Neetimine. Neetliited, neetide vahekaugus ja samm. Neetimisvahendid ja lehtmaterjali lohkude venitamise
vahendid. Neetliidete kontrollimine

* Torud ja voolikud. Ohusdidukite torude painutamine ja valjundavade laiendamine. Ohusdidukite torude ja
voolikute katsetamine ja kontrollimine. Torude paigaldamine ja kohale kinnitamine.

* Vedrud. Vedrude kontrollimine ja testimine.

* Laagrid Laagrite katsetamine, puhastamine ja kontrollimine. Laagrite maarimisnduded. Laagrite defektid ja
nende tekkepdhjused.

* Joullekanded. Hammasrataste ja hambumisldtku kontrollimine. Rihmade ja rihmarataste ning kettide ja
ketirataste kontrollimine. Kruvitungraududade, kangseadiste ja tdukurtdmbevarrassusteemide kontrollimine.

* Juhtimistrossid. Otsakute paigale stantsimine.. Juhtimistrosside kontrollimine ja testimine. Kéritrossid:
dhusoidukite paindjuhtimissiisteemid.

* Ohusoiduki lahti votmise, llevaatuse, remondi ja kokkupaneku votted. Defektide tlilibid ja visuaalse ilevaatuse
viisid. Korrosiooni eemaldamine, korrosiooniseisundi hindamine ja korrosioonitdrje uuendamine. Seadmete lahti
monteerimise ja koostamise votted.

* Hooldustédde tegemine. Hooldustddde planeerimine. Muudatustdde tegemine. Hoiustamine. Hooldustdendite
valjaandmine: seos hooldustddde ja 6husdiduki kasutamise vahel. Hooldustddde kontrollimine/kvaliteedi
kontrollimine/kvaliteedi tagamine. Taiendavad hooldust6dd. Kapitaalremontide vahelise ressursiga
komponentide kontrollimine.

Tehniline inglise keel (1 EKAP)

Mooduli teemadele vastav sénavara ja terminoloogia. Té6alased suhtlussituatsioonid. Teabe hankimine erialas-
test allikatest. Erialaste kirjalike tekstide koostamine. Erialaste tekstide tdlgendamine ja arusaamine sisust.

Iseseisev t66 1. M1, M2, M6, M7 elektrooniliste materjalide labitdtamine.

2. Erialase t60 fotodokumenteerimine.

3. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.

4. Digitaalse praktikapaeviku ja paberil logiraamatu (logbook) taitmine vastavalt




ELA kutsedppe praktikajuhendile.

Oppetd6 vormid ja
meetodid

Loeng. Interaktiivne loeng. Harjutustlesanded. Teabeotsingud vdorkeelsetest
allikatest. Praktika. Juhendamine. Eneseanallils praktikapaevikus. Too tehnilise
dokumentatsiooni, tédtegevust reglementeerivate dokumentide ja
teatmekirjandusega. E-Gpe.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t60 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse véljastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvétva hinde
kujunemine

(Joustunud 24.01.2020)

Moodul loetakse arvestatuks, kui dppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid (eksamid)* positiivsele
tulemusele**.(Jéustunud 24.01.2020)

2. Elektrooniline praktikapaevik ja logbook on taidetud vastavalt praktikajuhendis
ettendhtud korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d
vahemalt lavendi tasemel.

3. Labitud on praktika vahehindamise vastavalt ELA MTO Koolituskasiraamatus
ettendhtud korrale.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

** Mooduli arvestuse saamiseks loetakse eksam positiivselt sooritatuks, kui digesti
on vastatud vahemalt 51% kiisimustest.

Osa-147 baaskoolitustunnistuse voi eksamitunnistuse taotiemisel loetakse eksam
positiivselt sooritatuks, kui igesti on vastatud vahemalt 75% kusimustest.
(Joustunud 24.01.2020)

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M1, M2, M6, M7 Osa-66 A-kategooria
taseme nbuetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanallilis

3. Paberil logiraamat (practical training logbook).

Oppematerjalid

1. EASA Module 1 Mathematics for Cat A: Aviation Maintenance Technician
Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016.

2. EASA Module 2 Physics for Cat A: Aviation Maintenance Technician
Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016.

3. EASA Module 6 Materials and Hardware for Cat A: Aviation Maintenance
Technician Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016.

4. EASA Module 7 Maintenance Practices for Cat A: Aviation Maintenance
Technician Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016.

4. Aviation Maintenance Technician’s Handbook, FAA, 2012.

5. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

6. E-dppe materjalid EAVA Moodle'i keskkonnas. http://moodle.eava.ee/login/
7. Ohusdiduki hooldusettevétte tehnilised dokumendid — Aircraft Maintenance
Manual, Compoment Maintenance Manuals.

8. MRO Technical Training materials on BOEING 777-200/300, 2013 — 2014 -
2015.

9. M.J.Kroes, W.A.Watkins, F.Delp, R.Sterkenburg. Aircraft Maintenance and
Repair (7 th edition), McGraw-Hill Publishers, 2013.



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
http://moodle.eava.ee/login/#_blank

Mooduli nr

Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

OHUSOIDUKI TEENINDAMINE JA KAITLEMINE 15, sh praktika 12

(kontakt: 55 t, isesesev
36 t, praktika 299 t)

Oppejoud

M.Kosemets, J.Mélter, H.Kiinka, P.Pajula

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab korraldada dhusdiduki pukseerimist,
ruleerimist ja parkimist ning viib 1&bi 8husdiduki regulaarse labivaatuse jargides
selleks ettendhtud reegleid ja korraldusi.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Korraldab &husdiduki
pukseerimist, ruleerimist ja
parkimist vastavalt selleks
ettenahtud reeglitele.

- Assisteerib 6husdiduki pukseerimist, ruleerimist ja parkimist perroonil voi
angaaris, kasutades selleks ettenéhtud kdemérke ning jalgib likumist ohutsoonis.
- Kinnitab dhus6iduki arvestades iimastikutingimusi ja ettenahtud kinnitusndudeid,
et takistada dhus6iduki paigalt likumist.

- Assisteerib 6husiduki toestamist ja tdstmist jargides selleks vastavaid
ohutusndudeid.

- Tunneb &husbiduki parkimise voi hoiustamisega seotud vajalikke protseduure
olenevalt dhusbiduki hoiustamise ajaperioodi pikkusest.

- Teab erinevaid torni ja lennuvaljateenistuste sagedusi ning suhtleb raadioside
vahendusel eesti ja inglise keeles.

- Liigub perroonil vastavalt lennuvalja liklusreeglitele, jargides suunavaid marke ja
viitasid ning ohutustsoone.

2. Viib labi 6hus6iduki
regulaarse Ulevaatuse,
jargides selleks ettenahtud
kontrollnimekirja ja saadud
korraldusi.

- Tangib v6i tlihjendab 8husbiduki paagid kitusest, rakendades kituse
kaitlemisega seotud ohutusprotseduure.

- On teadlik husdiduki jaatdrje ja ja4tumisvastase td6tlemise protseduuridest.
- Uhendab vastavalt nduetele maapealsed elektri-, hiidraulika- ja
surudhususteemid.

- Kontrollib 6husdiduki rehvide seisukorra vastavust ettendhtud nduetele.

- Teeb 6husbiduki vee- ja heitveeststeemi, kuttesusteemide regulaarsed
hooldust66d vastavalt dhusdiduki kdsiraamatu reeglitele.

3. Viib 1abi 6husdiduki
lilevaatuse péarast
erakorralist juhtumit,
lahtudes juhtumi liigist ja
tosidusest.

- Inspekteerib 6husbidukit parast piksetabamust voi suure intensiivsusega
kiirgusvalja (HIRF) labimist vastavalt 8hus6iduki hoolduskésiraamatus toodud
kontrollnimekirjale.

- Inspekteerib 6husdidukit parast rasket maandumist vastavalt dhusdiduki
hoolduskasiraamatus toodud kontrollnimekirjale.

- Inspekteerib 8husbdidukit parast turbulentsi sattumist vastavalt dhusdiduki
hoolduskasiraamatus toodud kontrollnimekirjale.

- Inspekteerib 6husbidukit parast linnuga/lindudega kokkupdrget vastavalt
Ohusdiduki hoolduskasiraamatus toodud kontrollnimekirjale.

Teemad, alateemad

Ohusbiduki kaitlemine ja hoidmine

(Osa-66 - M7) (12 EKAP)

Ohusiduki ruleerimine/pukseerimine ja sellega seotud ohutusnduded. Ohusdiduki tdstmine, tékistamine,
paigale kinnitamine ja sellega seotud ohutusnduded. Ohus6idukite parkimismeetodid. Kiituse tankimine ja




paakide kitusest tlihjendamine. Jaatorje ja jd&tumisvastane tddtlus. Maapealsed elektri-, hiidraulika- ja
surubhusiisteemid. Keskkonnatingimuste mdju 6husdiduki teenindamisele ja kaitamisele. Erakorralised juhtumid
(Ulevaatus péarast piksetabamust voi suure intensiivsusega kiirgusvalja (HIRF) labimist, tlevaatus parast
erakorralisi juhtumeid, nt rasket maandumist voi turbulentsi sattumist).

Inimtegur 6husadiduki hoolduses (Osa-66 - M9) (1 EKAP)

* Inimfaktor. Inimfaktori arvestamise vajalikkus. Inimfaktorist/inimlikust eksimusest tulenevad juhtumid. Murphy
seadus.

* CRM p6himétted ja eesmargid. Nagemine, kuulmine, teabe vastuvétmise ja td6tlemise voime, tahelepanu ja
taju, malu, klaustrofoobia ja fiisiline ligipaas.

* Sotsiaalpsiihholoogia. Vastutus: isiklik ja rihmavastutus. Motiveeritus ja motivatsiooni kadumine. Todkaaslaste
mdjud. Kultuuriklsimused. Meeskonnatéd. Juhtimine, jarelevalve ja juhtimisoskused.

* Toovoimet mojutavad tegurid. Tervis. Stress: koduse olukorraga ja tddga seotud.

Ajanappus ja t60 I16pptahtajad. Magamatus ja vasimus, vahetustega todaeg. Alkoholi ja ravimite liigtarvitamine.
* Flilsiline tookeskkond. Mura ja gaasid. Valgustus. Téokoha mikrokliima ja temperatuur. Liikumine ja
vibratsioon. Tookeskkond.

* Toollesanded. Fiiisiline t66. Korduvad tédoperatsioonid. Visuaalne Ulevaatus. Komplekssed ststeemid.

* Suhtlemine. Meeskonnasisene ja meeskondade vaheline suhtlemine. Téd jd&dvustamine ja
dokumenteerimine. Kursisolek, ajakohasus. Teabelevi.

* Inimlik eksimus. Eksimuste mudelid ja teooriad. Tilipilised eksimused hoolduses.

Eksimuste (sh dnnetuste) tagajérjed. Eksimuste valtimine ja toimetulek nendega.

* Ohud td6kohal. Ohutegurite tuvastamine ja valtimine. Tegutsemine hadaolukordades.

Lennundusalased Gigusaktid

(Osa-66 - M10) (1 EKAP)

* Oigusraamistik. Rahvusvahelise Tsiviillennunduse Organisatsiooni (ICAQ) roll. Euroopa Komisjoni roll.
Euroopa Lennuohutusameti (EASA) roll. Liikkmesriikide ja riiklike lennuametite roll. Maarus (EU) nr 216/2008 ja
selle rakenduseeskirjad maéarustes (EL) nr 748/2012 ja (EL) nr 1321/2014. Seosed erinevate lisade (osade),
naiteks osa 21, osa M, osa 145, osa 66, osa 147 ja maaruse (EL) nr 965/2012 vahel. Volitatud
lennundustehnilised t66tajad — Hooldus. Osa 66 nduete tksikasjalik tundmine. Sertifitseeritud
hooldusorganisatsioonid, osa 145 ja osa M F alajao nduete Uksikasjalik tundmine. Lennutegevuse (maaruse
(EL) nr 965/2012 nduete Uldine tundmine, lennuettevotjate sertifitseerimine, lennuettevotjate kohustused,
eelkoige jatkuva lennukdlblikkuse ja hooldusega seotud kohustused, hooldusprogramm, muudatuste loetelu
(MEL)/miinimumvarustuse loetelu (CDL), dokumendid, mis peavad pardal olema. Ohusdiduki tahistused.

* Jatkuv lennukdlblikkus. Osas 21 satestatud jatkuvat lennukdlblikkust kasitlevate satete liksikasjalik tundmine.
Osa M nduete Uksikasjalik tundmine.

* Riiklikud ja rahvusvahelised nduded. Hooldusprogrammid, hoolduskontrollid ja Glevaatused.
Lennukdlblikkusdirektiivid. Hooldusbilletaanid, tootja hooldusteave. Muudatus- ja remonditéod. Hooldustdode
dokumentatsioon: hoolduskasiraamatud, konstruktsioonielementide remondi k&siraamat (Structural Repair
Manual), varuosade illustreeritud kataloog jms. Ohusidukitiiiibi tootja minimaalvarustuse loetelu (MMEL),
minimaalvarustuse loetelu (MEL), kérvalekallete loetelud (Dispatch Deviation Lists).

Erialane inglise keel (1 EKAP)

Mooduli teemadele vastav sdnavara ja terminoloogia. To0alased suhtlussituatsioonid. Teabe hankimine erialas-
test allikatest. Erialaste kirjalike tekstide koostamine. Erialaste tekstide tlgendamine ja arusaamine sisust.

Iseseisev t60 1. M7, M9, M10 elektrooniliste materjalide labitdotamine Moodle keskkonnas.
2. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.

3. Digitaalse praktikapdeviku ja paberil logiraamatu (logbook) téitmine vastavalt
ELA kutsedppe praktikajuhendile.

Oppet6 vormid ja Loeng. Interaktiivne loeng. Teabeotsingud vodrkeelsetest allikatest. Praktika.
meetodid Juhendamine. Eneseanallils praktikapaevikus. Téo tehnilise dokumentatsiooni,
t66tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega. E-6pe.

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t66 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse véljastamise eelduseks on 6ppetdds osalemine




vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvétva hinde
kujunemine

(Joustunud 24.01.2020)

Moodul loetakse arvestatuks, kui dppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid (eksamid)* positiivsele tulemusele™*.
Eksam koosneb kahest osast;: valikvastustega kiisimustega ja teemaarendus-
klsimustega osast. (Kui Uhes eksami osas loetakse eksam mittearvestatuks, tuleb
korduseksam sooritada vaid mittearvestatud eksami osas.) (Joustunud
24.01.2020)

2. Elektrooniline praktikapaevik ja logbook on taidetud vastavalt praktikajuhendis
ettenahtud korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d
vahemalt lavendi tasemel.

3. Labitud on praktika vahehindamise vastavalt ELA MTO Koolituskasiraamatus
ettendhtud korrale.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

** Mooduli arvestuse saamiseks loetakse eksam positiivselt sooritatuks, kui
valikvastustega klisimuste osas on digesti vastatud vahemalt 51% kisimustest ja
teemaarendusksimuste vastused sisaldavad vahemalt 51% naidisvastuse
votmepunktidest.

Osa-147 baaskoolitustunnistuse vdi eksamitunnistuse taotlemisel loetakse eksam
positiivselt sooritatuks, kui valikvastustega kiisimuste osas on digesti vastatud
vahemalt 75% klsimustest ja teemaarenduskiisimuste vastused sisaldavad
vahemalt 75% naidisvastuse vétmepunktidest ning dppija ei ole llejaénud
votmepunktide puhul teinud dhtegi olulist viga.

(Joustunud 24.01.2020)

Hindamismeetodid ja -
ulesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M9, M10 Osa-66 A-kategooria taseme
nbuetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanalilis

3. Paberil logiraamat (practical training logbook).

Oppematerjalid

1. EASA Module 7 Maintenance Practices for Cat A: Aviation Maintenance
Technician Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016.

2. EASA Module 9 Human Factors for Cat A: Aviation Maintenance Technician
Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016..

3. EASA Module 10 Aviation Legislation for Cat A: Aviation Maintenance
Technician Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016..

4. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

5. Euroopa Lennuohutusagentuuri regulatsioonid
(https:/lwww.easa.europa.eu/document-library/regulations)

6. MRO Technical Training materials on BOEING 777-200/300, 2013 - 2014 -
2015.

7. M.J.Kroes, W.A.Watkins, F.Delp, R.Sterkenburg. Aircraft Maintenance and
Repair (7 th edition), McGraw-Hill Publishers, 2013.

Mooduli nr

Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

OHUSOIDUKI JOUALLIKATE DIAGNOSTIKA JA 22, sh praktika 17

HOOLDAMINE
(kontakt: 73 t, iseseisev:

57 1, praktika: 442 1)

Oppejoud

M.Parv, J.Jakimenko, H.Kiinka



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/document-library/regulations

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab viia 1abi dhuséiduki jduallikate ja nende
komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada dhusdiduki jouallikaid
ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt etteantud
dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Paigaldab dhusdiduki
jouallikaid ja nende
komponente vastavalt
jouallikate tootja ning
Bhusdiduki tootja
koostatud
paigalduseeskirjadele ja
normidele.

- Selgitab ja eristab jooniste abil erinevate gaasiturbiinmootorite (turboreaktiiv-,
kahekontuuriline turboreaktiiv-, ajamturbiin- ja turbopropellermootor) ja selle osade
ehitust ning t66pdhimétteid.

- Paigaldab meeskonnatd6na 6husdidukile jéuallikad vastavalt jduallika tootja
kehtestatud paigalduseeskirjadele.

- Teostab tulekindlate tokete, mootorikatete, mirasummutuspaneelide,
mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, litmike, kaablikimpude,
juhtimistrosside ja -varraste, tdstepunktide ja tihjendustorustike paigalduse
juhindudes jéuallikate tootja kehtestatud paigaldusnduetele ning normidele.

- Jargib tervise- ja todohutusndudeid piirkonnas, kus 6husdiduki juallikaid
hooldatakse ja kaitatakse, ning mdistab sellega seotud vastutust.

- Jargib spetsiifilisi ohutustavasid ja -protseduure, mida tuleb jalgida dhusdiduki
jouallikate hooldamisel ja kaitamisel.

2. Demonteerib
Bhusdidukilt jduallikaid ja
nende komponente
hooldamiseks ja
remondiks, jargides
dhusoidukiga seotud
dokumentatsiooni.

- Demonteerib meeskonnatddna dhusdidukilt jduallikaid ning vdtab selle
komponentideks lahti jargides jouallikate tootja poolt kehtestatud todjuhiseid.
- Inspekteerib jéuallikat ja selle elemente korrosiooni, kulumise ja vodrkeha-
kahjustuste tuvastamiseks ja hindab selle detailide téokindlust kasutades
tappismddteseadmeid.

- Kontrollib mootori ja selle simede vastavust mootori valmistaja ettenahtud
kriteeriumitele, tolerantsidele ja andmetele.

- Maarab vajadusel inspekteeritud komponentidele hooldust66d voi nende
vahetuse vastavalt komponentide hoolduskasiraamatu nduetele.

- Koostab hooldustdendi teostatud lihtsama plaanijargse liininooldusto voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt EASA Gigusaktides toodud nduetele.

3. Viib 1abi 6husdidukite
jouallikate ja nende
komponentide diagnostikat
ning fikseerib nende
seisukorra vastavuse
etteantud normidele.

- Selgitab mootori joudlusega seotud parameetreid ja kirjeldab neid mdjutavaid
faktoreid.

- Tunneb mootorite naidikuteslisteemi ja loeb sealt mootori t66d iseloomustavaid
karakteristikuid.

- Kaivitab ja kaitab mootori juhendaja abiga rakendades jduallika maapealse
kaitamisega seotud ohutusndudeid.

- Demonstreerib mootori kaivitamisel abijduseadme (APU) kasutamist.

- Hindab té6tava turbiinmootori tehnilist seisundit, teeb selleks vajalikud
mddtmised, t6lgendab mootori valjundvbimsust ja mdddetud parameetreid ning
vordleb neid tehniliste andmetega.

4. Hooldab ja hoiab
jouallikaid ning
propellereid ja nende
stisteeme t6okindluse
sailitamiseks vastavalt
jouallikate valmistajate
etteantud juhenditele.

- Tunneb jéuallika erinevate ststeemide (sh toite-, dhujuhtimis-, forsseerimis-
kéivitus- ja stiliteslisteemis, kompressor) ehitust ja tdopdhimétteid.

- Tunneb mootorite kutusele ja maardeainetele kehtivaid ndudeid ning kaitleb neid
ohutusreegeid jargides.

- Peseb ja puhastab kompressori vastavalt selle valmistaja ette nahtud
protseduuridele.

- Kirjeldab mootori ja selle lisaseadmete/slisteemide konserveerimise ning uuesti
kasutuselevotmise protseduure.

- Selgitab aerodiinaamika p&hivalemite abil, kuidas tekitatakse propelleri abil
tombejoud ja millised tegurid selle suurust mdjutavad.

- Selgitab propelleri reguleerimise ja sammu muutmise meetodeid.




- Selgitab propelleri stinkroniseerimise pdhimétteid ja erinevaid jaatdrje vdimalusi.
- Selgitab propellerite hooldus- ja hoiustamise protseduure.

Teemad, alateemad

Gaasiturbiinmootor (Osa-66 - M15) (16 EKAP)

* Pohimoisted. Potentsiaalne energia, kineetiline energia, Newtoni likumisseadused, Braytoni tstikkel. Jéu, td6,
vlimsuse, energia, kiiruse ja kiirenduse vahelised seosed.

Turboreaktiivmootorite, kahekontuuriliste turboreaktivmootorite, ajamturbiinmootorite ja turbopropellermootorite
pdhimdtteline ehitus ja tddtamine * Mootori joudlus. Kogu veojdud, kasulik (neto) veojéud, ahendatud
reaktiivduusi veojdud, veojdu jaotus, summaarne veojdud, veojdud hobujéududes, mootori véllile taandatud
voimsus hobujoududes, kituse erikulu. Mootorite kasutegurid. Pdhikontuuri ja valiskontuuri 6huvoolude suhe
ning mootori surveaste. Gaasivoolu rdhk, temperatuur ja kiirus. Mootori nimiandmed, staatiline veojéud, kiiruse,
kdrguse ja kbrge 6hutemperatuuri méju, nimiandmed rdhtlennul, piirangud. * Sisselase. Kompressori
sisselasked. Sisselaske mitmesuguste konfiguratsioonide méju. Jaavastased seadised. * Kompressorid. Aksiaal-
ja tsentrifugaalkompressor. Ehitus, t60pdhimdte ja kasutamine. Labade tasakaalustamine. Siisteemi
kasutamine. Kompressori seiskumise ja pompaazi pdhjused ja tagajarjed. Ohuvoolu juhtimise meetodid: surudhu
valjalaskeklapid, 6hukoguri reguleeritavad suundlabad, reguleeritavad ja pédrduvad staatorilabad.
P6lemiskamber. Ehitus ja td6pdhimdte. * Turbiin. Mitmesuguste turbiinilabade toime ja omadused.
Turbiinilabade kinnitus. Ditsisuunurid. Turbiinilabade pingete ja roome pdhjused ning tagajarjed. * Valjalase.
Ehitus ja toopohimdte. Ahenevad, laienevad ning reguleeritavad reaktiivdllsid. Mootori mira vahendamine.
Véljalaskegaaside reversseerimine. Pdlemiskambri ehitus ja toépdhimdte. Laagrid ja tihendid (ehitus ja
t66pohimote).* Maardeained ja kitused. Omadused ja kirjeldus. Ohutusnduded.* Maarimissiisteemid. Siisteemi
t66pohimote/ehitus ja séimed.* Toitesisteemid. Mootorite elektrooniliste juhtimis- ja kitusedoseerimis-
siisteemide (FADEC) t66pBhiméte. Siisteemi ehitus ja sélmed * Ohujuhtimissiisteemid. Mootorist lahtuva
surubhu jaotamise ja j4&torje slisteemid, sh sisejahutus, hermetiseerimine ja ventileerimine. * Kéivitus- ja
sultesusteemid. Mootori kaivitusstisteemide tootamine ja selle seadmed. Suiteststeemid ja selle seadmed.
Ohutusnduded hooldamisel.* Mootori naidikuststeemid. Valjalaskegaaside temperatuur/turbiiniastmete vaheline
temperatuur. Mootori veojéu esitamine: mootori surveastme, mootoriturbiini valjalaskerdhu vdi reaktiivdisiréhu
mddtmisstisteemid. Olirdhk ja -temperatuur. Kiituse réhk ja voolamiskiirus. Mootori pddrlemissagedus.
Vibratsiooni mddtmine ja -néidikud. P6érdemoment. Voimsus.* Forsseerimisststeemid. T66pdhimbte ja
kasutamine. Vee ja vesimetanoolisegu sissepritse. Forsseerimiskambri siisteemid.* Turbopropellermootorid.
Vabaturbiin- ja mehhaanilise llekandega turbiinmootorid. Aeglustusillekanded (reduktorid). Mootori ja propelleri
integreeritud juhtimisststeem. Ulekiiruskaitse ohutusseadmed. * Ajamturbiinmootorid. P&himdtteline ehitus,
ajamiststeemid, reduktorid, sidurid, juhtimisstisteemid. * Abijduseadmed (APU-d). Otstarve, t66p&himéte,
kaitseslisteemid.* Jduseadme paigaldus. Tulekindlate tdkete, mootorikatete, miirasummutuspaneelide,
mootoriraamide, vibratsioone summutavate mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, liitmike,
kaablikimpude, juhtimistrosside ja -varraste, tdstepunktide ja tlihjendustorustike paigutus.* Tulekaitseststeemid.
Tulekahju tuvastus- ja kustutusslisteemide td6p6himdte.* Mootori jalgimine ja maapealne kaitamine. Mootori
véljundvdimsuse ja parameetrite tlgendamine. Suundumuste jélgimine (sh &li- ja vibratsioonianallus,
endoskoopia). Mootori ja selle s6imede vastavuse kontrollimine mootori valmistaja ettenéhtud kriteeriumitele,
tolerantsidele ja andmetele. Kompressori pesemine/puhastamine. Védrkehakahjustused. * Mootori ja
lisaseadmete/stisteemide konserveerimine ning uuesti kasutuselevtmine.

Propeller (Osa-66 - M17) (5 EKAP)

* Péhimdisted. Propelleri laba osade teooria. Labade suur/ vaike seadenurk, negatiivne seadenurk, kohtumis-
nurk, pddrlemiskiirus. Propelleri libisemine. Aerodiinaamiline, tsentrifugaal- ja tdmbejdud. P66rdemoment.
Suhteline dhuvool laba kohtumisnurgal. Vibratsioon ja resonants. * Propelleri ehitus. Valmistamismeetodid,
komposiitmaterjalidest, puidust ja metallist propellerites kasutatavad materjalid. Laba positsioon, laba esikulg,
laba keskosa, laba tagakiilg ja rumm. Plisisammuga, reguleeritava sammuga, pisikiirusega propeller.
Propelleri/voolundi paigaldus. * Propelleri sammu reguleerimine. Pérlemiskiiruse reguleerimise ja sammu
muutmise meetodid, mehaanilised ja elektr(oon)ilised. Fliiligersamm ja negatiivne seadenurk.Ulekiiruskaitse.

* Propelleri stinkroniseerimine. Suinkroniseerimis- ja stinfaseerimisseadmed. * Propelleri jaatorje. Vedelikuga ja
elektriga td6tavad jaatdrieseadmed. * Propelleri hooldamine. Staatiline ja diinaamiline tasakaalustamine.
Labaotste pddrlemistasapinna kontrollimine. Labakahjustuste, erosiooni, korrosiooni, kokkupdrkekahjustuste ja
delaminatsiooni hindamine. Propelleri toétiemine/remont. Propellermootori kditamine. * Mootori ladustamine ja
konserveerimine. Propelleri konserveerimine ja dekonserveerimine.




Erialane inglise keel (1 EKAP)
Mooduli teemadele vastav sénavara ja terminoloogia. Té6alased suhtlussituatsioonid. Teabe hankimine erialas-
test allikatest. Erialaste kirjalike tekstide koostamine. Erialaste tekstide t6lgendamine ja arusaamine sisust.

Iseseisev t60

1. M15, M17 elektrooniliste materjalide labité6tamine Moodle keskkonnas.

2. Aruanne/kokkuvdte M15, M17 materjalide labitdotamise kohta.

3. Erialase Osa-66 moodulite snavara omandamine inglise keeles.

4. Elektroonilise praktikapaeviku taitmine ning praktikaaruande ja eneseanaliiisi
koostamine, aruande kaitsmiseks valmistumine.

Oppet6 vormid ja
meetodid

Interaktiivne loeng. Teabeotsingud vodrkeelsetest allikatest. Praktika.
Juhendamine. Eneseanallilis praktikapaevikus. Tod tehnilise dokumentatsiooni,
t66tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t66 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse véljastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvétva hinde
kujunemine

(Joustunud 24.01.2020)

Moodul loetakse arvestatuks, kui 6ppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid (eksamid)* positiivsele tulemusele**.
(Joustunud 24.01.2020)

2. Elektrooniline praktikapaevik ja logbook on taidetud vastavalt praktikajuhendis
ettendhtud korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d
vahemalt lavendi tasemel.

3. Labitud on praktika vahehindamise vastavalt ELA MTO Koolituskasiraamatus
ettendhtud korrale.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

** Mooduli arvestuse saamiseks loetakse eksam positiivselt sooritatuks, kui digesti
on vastatud vahemalt 51% kiisimustest.

Osa-147 baaskoolitustunnistuse voi eksamitunnistuse taotiemisel loetakse eksam
positiivselt sooritatuks, kui igesti on vastatud vahemalt 75% kisimustest.
(Joustunud 24.01.2020)

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M15, M17 Osa-66 A-kategooria taseme
nduetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanaliilis

3. Paberil logiraamat (practical training logbook).

Oppematerjalid

1. EASA Module 15 Gas Turbine Engine for Cat A: Aviation Maintenance
Technician Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016..

2. EASA Module 17 Propeller for Cat A: Aviation Maintenance Technician
Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016..

3. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

4. MRO Technical Training materials on BOEING 777-200/300, 2013 — 2014 -
2015.

5.. M.J.Kroes, W.A.Watkins, F.Delp, R.Sterkenburg. Aircraft Maintenance and
Repair (7 th edition), McGraw-Hill Publishers, 2013.

Mooduli nr

Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

OHUSOIDUKITE SUSTEEMIDE JA NENDE
KOMPONENTIDE DIAGNOSTIKA NING

19, sh praktika 11

(kontakt: 133 t, iseseisev:



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492

HOOLDAMINE 75 1, praktika: 286 t)

Oppejoud

J.Umborg, H.Kiinka, P.Lauk, M.Silla, J.Jakimenko

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab viia 1abi dhus6iduki siisteemide ja
nende komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada dhusdiduki
slisteeme ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt
etteantud dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Viib 1&bi dhusdiduki
erinevate slisteemide ja
komponentide diagnostikat
ning fikseerib nende
seisukorra vastavuse
etteantud normidele.

- Selgitab ja kirjeldab dhusdiduki kitte- ja tulekaitseslisteemide ja komponentide
Ulesandeid, paigutust ja td6pohimdtteid.

- Selgitab ja kirjeldab dhusdiduki salongi sisustuse ja lisavarustuse, sh
avariivarustuse Ulesandeid, paigutust ja to6pohimétteid.

- Selgitab ja kirjeldab hiidraulikastisteemi ning selle komponentide Glesandeid,
ehitust ja toopohimdtteid ning seost dhusdiduki muude slisteemidega.

- Teab moddikute ja avioonikastisteemide paigutust ja tédpdhimétteid.

- Selgitab lennuki juhtimisseadmete lesandeid, paigutust ja td6pdhimétteid.

- Teab elektrististeemi toopdhimdtet ning oskab diagnoosida lihtsamaid rikkeid.

2. Valib sobivaima meetodi
rikke voi kdrvalekalde
eemaldamiseks, juhindudes
dhusoiduki stisteemide ja
komponentide
hooldusjuhenditest.

- Lokaliseerib erinevad slsteemid ja nende komponendid 8husiduki
tsooniststeemi koodide abil.

- Demonteerib juurdepaasupaneelid sisteemidele ligipaasuks ja diagnostikaks.
- Hindab siisteemi ja selle komponentide tehnilist seisukorda juhindudes tootja
hoolduskasiraamatutest ja kasutades tooks sobivaid mddte - ja testseadmeid.
- Fikseerib stisteemi ja selle komponentide tehnilise seisukorra kirjalikult
vastavalt eeskirjadele.

3. Hindab 6husbiduki
varustuse ja salongi
sisustuse seisukorda
vastavalt kehtivatele
standarditele ning nduetele

- Anallilsib leitud rikete vdi kdrvalekallete tekkepdhjusi ja valib
hooldusdokumentatsiooni abil sobiva hooldusprotseduuri.

- Korvaldab ststeemis rikke voi korvalekalde ja taastab nduetele vastava
tehnilise seisukorra.

- Asendab vajadusel rikkega komponendi vastavalt tootja remondi juhisele.
- Koostab hooldustdendi teostatud lintsama plaanijargse liinihooldustod voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt digusaktides toodud nduetele.

4. Hindab ja tagab
lisavarustuse ning sisustuse
seisukorra vastavuse
kehtivatele standarditele
ning nduetele.

- Teostab salongi inspekteerimise ja varustuse kontrolli vastavalt ettevotte
koostatud minimaalvarustuse loetelule.

- Hindab ja tahistab lubatud koérvalekalded vastavalt dokumentatsioonile. - Teab
avariipaéstevarustusele esitatud ndudeid ja kontrollib varustuse seisukorra
vastavust nendele nduetele.

- Kontrollib avariipadastevarustuse seisukorra vastavust kehtestatud nduetele.

- Asendab defektsed vdi lisab puuduvad sisustuse/varustuse elemendid ja
dokumenteerib tehtud to6d kirjalikult.

Teemad, alateemad

Elektrotehnika alused (Osa-66 - M3) (2 EKAP)

* Elektronteooria. Elektrilaengute ehitus ja jaotumine: aatomites, molekulides, ioonides, lhendites. Juhtide,
pooljuhtide ja isolaatorite molekulstruktuur.* Staatiline elektrivali ja juhtivus. Staatiline elektrivali ja elektrostaa-
tiliste laengute jaotumine. Elektrostaatika kiilgetdmbe- ja tdukejdu seadused. Laenutihikud, Coulombi seadus.
Elektrijuhtivus tahketes ainetes, vedelikes, gaasides ja vaakumis.* Elektrotehnika mdisted. Mdisted, nende
tihikud ja neid méjutavad tegurid: potentsiaalide vahe, elektromotoorjéud, pinge, vool, takistus, juhtivus, laeng,
kokkuleppeline voolusuund, elektronide voog. * Elektri genereerimine. Elektri tootmine jargmistel meetoditel:
valgus, soojus, hddrdumine, surve, keemilised reaktsioonid, magnetvéli ja likumine. * Alalisvoolu allikad.
Jargmiste vooluallikate ehitus ja pohilised keemilised reaktsioonid: primaarelement, sekundaarelement, pliiaku-




element, nikkelkaadmiumelement, muud leeliselemendid. Elementide jada- ja rédpiihendused. Sisetakistus ja
selle mdju patareile. Termopaaride ehitus, materjalid ja t6dp6himdte. Fotoelemendi t66pShimdte. *Vahelduv-
voolu teooria. Siinusvool: faas, periood, sagedus, nurksagedus. Hetk-, keskmine-, ruutkeskmine- ja tippvaartus,
amplituud ning nende arvutamine pinge, voolu- ja véimsuse suhtes. Kolmnurk- ja ristkiilikvool. Uhe- ja
kolmefaasiline vool.

Digitaaltehnika ja elektrooniliste moateriistade siisteemid (Osa-66 - M5) (4 EKAP)

* Elektrooniliste mddteriistade stisteemid.* Tllpiline stisteemide asetus ja elektrooniliste mddteriistade paigutus
kabiinis.* Arvuti pohistruktuur. Arvuti mdisted (sh bitt, bait, tarkvara, riistvara, protsessor, integraalliilitus ja
mitmesugused méaluseadmed, nt muutmalu (RAM), programmeeritav malu (PROM). Arvutitehnika (mida
kasutatakse 6hus6iduki stisteemides). * Staatilise elektrivalja suhtes tundlikud seadmed. Elektrostaatilise laengu
suhtes tundlike komponentide erikasitsemine. Ohtude ja vbimalike kahjustuste tundmine, komponentide ja
inimeste antistaatilised kaitsevahendid.

Aerodiinaamika (Osa-66 - M8) (2 EKAP)

* Atmosfaarifuisika. Rahvusvaheline standardatmosfaar (ISA), selle rakendamine aerodiinaamikas.

* Aerodiinaamika. Ohuvool iimber tahke keha. Piirkiht, laminaarne ja turbulentne vool, vaba vool, 8huvoolu
suhteline liikumine, 6huvoolu tles- vdi allasuune, keerisjalg, dhuvoolu seiskumus. Mdisted: tiivaprofiili kumerus,
kddl, keskmine aerodiinaamiline kddl, profiili aerodiinaamiline takistus, induktiivtakistus, kohtumisnurk,rdhukese,
tiiva asetusnurga positiivne ja negatiivne vaéne, suhteline paksus, tiiva kuju ja saleduse suhe. Tdmme, raskus-
joud, aerodinaamiline resultantjud. Aerodinaamilise takistuse ja tdstejou tekkimine: kohtumisnurk, tostejou-
tegur, dhutakistustegur, polaarkdver, varisemine. Aerodiinaamilise kandepinna saastumine, sealhulgas ja4,lume
vOi harmatisega. * Lennuteooria. Tostejdu, raskusjdu, tdmbe ja aerodiinaamilise takistuse seosed. Planeerimis-
suhe. Lennu stabiilne osa, selle lennutehnilised parameetrid. Pé6ranguteooria. Tiiva koor- musteguri mdju: dhu-
sOiduki varisemine, lennureZiimist ja husdiduki ehitusest I&htuvad piirangud. Aerodlinaamilise tostejdu suuren-
damine.* Lennu stabiilsus ja diinaamika. PikipUsivus, pdikplsivus ja teekonnaplisivus (aktiivne ja passiivne).
Lennukite aerodiinaamika ehitus ja suisteemid (Osa-66 - M11A) (10 EKAP)

Lennuteooria Lennuki aerodiinaamika ja juhtimisseadmed. Lendamine suurtel kiirustel. Lend helikiirusel, lend
eelhelikiirusel, lend helikiirusele lahedasel kiirusel, lend dlehelikiirusel. Machi arv, kriitiline Machi arv,
lennukiosade réhulaine tekitatud vonkumine, 16dklaine, aerodiinaamiline kuumenemine, ristldike pindalareegel.
Kiire 6husdiduki mootori 6hu sisselaskes 6hu voolamist mojutavad tegurid. Positiivse noolsusega tiiva
eelisomadused kriitilise Mach arvuga lennul

Plaaneri konstruktsioon — lldised pdhimdtted. Konstruktsiooni tugevusele esitatavad lennukdlblikkusnduded.
Konstruktsioonielementide liigitus, esma- teise- ja kolmandajérgulised. Veakindlus, ohutu kasutusiga, lubatavad
kahjustused. Piirkondlikud ja paiksed materjalikontrolli seadmed. Mehaaniline pinge (deformatsioonid, painded,
surved, Idiked, vaanded, tdmme, ringpinge, vasimus). Drenaaz ja ventilatsioon. Stisteemide paigaldamise
nduded. Piksekaitsenduded. Ohusdiduki sidumine. Jargmiste komponentide valmistusviisid: kandva valiskattega
kere, pikiliistud, pikitalad, vaheseinad, raamid, tugevdused, toed, kinnitusséimed, pdiktalad, pdrandad, jaikus- ja
tugevduselemendid, véliskatte kinnitusviisid, korrosioonitdrje, tiiva, sabaosa ja mootori kinnitusséimed ja
lisaseadmed.

Konstruktsiooni koostevdtted: neetimine, keermesliited, limimine. Pinnakaitseviisid: nt kroomimine,
anodeeriming, varvkatted. Pindade puhastamine. Plaaneri simmeetria: joondamisviisid ja simmeetrilisuse
kontrollimine.

* Ohusdiduki konstruktsioon — lennukid. Lennukikere (ATA 52/53/56) (kere ehitus ja selle hermetiseerimine, tiib,
stabilisaator, puloon ja telik, nende kinnituss6imed ja lisaseadmed, istmete paigaldus ja veoste paigaldamine
laadimisel, uksed ja varuvéljapaasud: ehitus, mehhanismid, tétamine ja ohutusseadmed, akende ja esiklaasi
ehitus ja mehhanismid. Tiivad (ATA 57) (ehitus, kitusepaagid, telik, piiloonid, juhtpinnad ja tiiva aerodiinaamilist
véértust suurendavad seadised, nende kinnitussdimed ja lisaseadmed). Stabilisaatorid (ATA 55) (ehitus,
juhtpinna kinnitus). Juhtpinnad (ATA 55/57) (ehitus ja kinnitus, tasakaalustamine — mass- ja aerodiinaamiline
kompensatsioon).* Gondlid/puloonid (ATA 54).

* Klimaseadmed ja salongi hermetiseerimine (ATA 21). Ohu juurdevool (8hu juurdevoolu allikad, sh juurdevool
mootorist, abijduseadmest (APU) v6i maapealsest surubhutoitest). Klimaseadmed (klimaseadmes(isteemid,
dhu ja auru genereerimise seadmed, jaotussisteemid, 6huvoolu, temperatuuri ja niiskuse reguleerimise
siisteem). Hermetiseerimine (hermetiseerimissiisteemid, juhtimine ja naidikud, sh juht- ja kaitseventiilid, salongi
ulerhu regulaatorid).” Ohutus- ja hoiatusseadmed (kaitse- ja hoiatusseadmed).

* Mdddikud ja avioonikaststeemid. Mdddikusiisteemid (ATA 31) (pitot' toru réhku kasutavad mdéturid:
baromeetriline kdrgusmddtur, 6hkkiiruse naidik, vertikaalkiiruse naidik, gliroskoopilised mdddikud: aviohorisont,




guroaviohorisont, kursinaidik, horisontaalasendi naidik, pd6rangu- ja libisemisnaidik, pérangukoordinaator,
kompassid: magnetkompass, distantslugemiga kompass, kohtumisnurga néidik, varisemisohu
signalisatsioonististeemid, kuvarkabiin, muud 6husoidukististeemi maoturid.

* Avioonikasuisteemid.* Elektrististeemid (ATA 24). Akumulaatorite paigaldus ja kasutamine (alalisvoolu
genereerimine, vahelduvvoolu genereerimine, avariivoolu genereerimine, pinge reguleerimine, vaheldid,
muundurid, alaldid, kaitsmed, elektritoide pardavalisest vooluallikast/maapealsest toitevorgust.

Lisavarustus ja sisustus (ATA 25). Avariipaastevarustusele esitatavad nduded. Istmed, rihmad ja turvavédd.
Salongi planeering. Varustuse paigaldamise skeem. Sisustuse paigaldamise skeem. Reisijatesalongi
meelelahutusseadmed. Lennukikamblilsi paigaldus. Veose kaitlemise ja kinnitamise varustus. Lennukitrepid.
Tulekaitse (ATA 26). Tulekahju- ja suitsusignalisatsiooni- ning hairestisteemid. Tulekustutussisteemid.
Sisteemide testimine.* Kasitulekustutusvahendid.

Lennuki juhtimisseadmed (ATA 27). Esmased juhtimisseadmed: kaldttitirid, kbrgustldrid, podrdetiitirid, spoilerid.
Trimmeerimine. Toimiva koormuse reguleerimine. Tdstejéudu suurendavad seadmed. Tostejou vdhendamine,
pidurdusklapid. Stisteemide kasutamine: kasijuhtimisstisteemid, hlidro-, pneumo-, elektri-, elektroonilised
juhtimisstisteemid. Kunstlik juhisetunnetus, lengerdussummuti, Machi arvu jargiv trimmer, pé6rdetiri piirik,
tidride lukustus. Juhtpindade tasakaalustamine ja seadistus. Varisemisvastane kaitse-/hoiatussiisteem.
Kiittesuisteemid (ATA 28). Stisteemi ildskeem. Kiitusepaagid. Toitestisteemid.

Kituse véljalaskmine avariiolukorras, ventilatsioon ja normaalne kiituse véljalase. Ringtoide ja Glepumpamine.
Rdhu jactumine. Kutuse tankimine ja kitusest tihjendamine. Lennuki pikitasakaalu sailitav automaatika, mis
reguleerib klituse kasutamist.

Hudraulikaseadmed (ATA 29) Siisteemi tldskeem. Hlidraulikavedelikud. Hiidropaagid ja -akud. Surve
tekitamine: elektriline, mehaaniline ja pneumaatiline surve. Hadasurvestamisststeem. Filtrid. Surve
reguleerimine. Vaheldid, muundurid, alaldid. Naidikud ja hoiatussignalisatsiooni slisteemid. Seos muude
susteemidega.

Kaitse jaa ja vihma eest (ATA 30). Jaa moodustumine, jaa tlilbid ja jaa tuvastamine. J&&tumisvastased
susteemid: elektrilised, kuumadhu- ja keemilised susteemid. Jaatorjesisteemid: elektrilised, surudhu- ja lahuseid
kasutavad siisteemid. Vihmavee térjevahend. Kollektori ja drenaazi aravoolu soojendamine, laadimine ja
jaotamine. Hapnikuvaru reguleerimine. Rdhu jaotumine.

Surudhu- ja vaakumsusteem (ATA 36). Ststeemi tldskeem. Allikas: mootor/abijduseade (APU), kompressorid,
surubhuballoonid. Esiklaasipuhasti. *Telik (ATA 32) Ehitus, amortisaatorid. Teliku valjalaske- ja
sissetdmbesisteemid: tavalised ja avariiolukorras kasutamiseks. Naidikud ja hoiatussignalisatsioon. Rattad,
pidurid, blokeerumisvastased seadised ja automaatne pidurdamine. Rehvid. Teliku juhtimine. Telikuldliti.

Tuled (ATA 33). Valimised tuled: navigatsioonituled, kokkupdrke hoiatustuled, maandumistuled, ruleerimistuled,
tuled jaatumise tuvastamiseks disel lennul. Sisetuled: reisijatesalongi, kabiini, lastiruumi valgustid. Avariituled.
Hapnikustisteem (ATA 35). Siisteemi tldskeem: kabiin, reisijatesalong. Hapnikuallikad, hapniku séilitamine,
maapealne surudhutoide. Réhu reguleerimine. Rdhu jaotumine. Néidikud ja hoiatussignaalid. Seos muude
siisteemidega. Veeslsteem ja heitveeslisteem (ATA 38). Veevarustusslisteemi paigaldamise siisteem, toide,
jaotamine, hooldus ja tihjendamine. Tualettruumide paigaldamise skeem, labipesu ja hooldus. Korrosioonitorje.
Pardal asuvad hooldusstisteemid (ATA 45). Hoolduse keskarvutid. Andmelaadimissisteemid. Elektrooniline
andmevaramu. Trikkimine. Konstruktsiooni diagnostika (lubatud piiridesse jaévate rikete jalgimine).
Integreeritud modulaaravioonika (ATA 42)

Integreeritud modulaaravioonika (IMA) moodulitesse integreeritud tudpilised funktsioonid hélmavad muu hulgas
jargmist: mootorist tuleva suruéhu juhtimine, dhurdhu reguleerimine, 6hu ventileerimine ja juhtimine, avioonika ja
juhikabiini ventileerimine, temperatuuri reguleerimine, lennuliiklusalane side, avioonikaalase side ruuter,
elektrikoormuse reguleerimine, kaitseliliti kontrollististeem, elektrististeemi kuuluv automaatne kontrollslisteem
BITE, kituse juhtimine, pidurite kontrollislisteem, esiratta juhtimisststeem, teliku valjalaske- ja
sissetdmbestisteem, rehvide réhunaidik, 6lirdhunaidik, pidurite temperatuuri kontrollisiisteem jne.

P6hisusteem, vérgu komponendid.

Salongisuisteemid (ATA 44). Seadmed ja komponendid reisijatele meelelahutuse pakkumiseks, dhusdiduki-
siseseks teabevahetuseks (Cabin Intercommunication Data System) ning teabe vahetamiseks husiduki
salongi ja maapealsete jaamade vahel (Cabin Network Service).

Ohuséidukisisese teabevahetuse siisteem (Cabin Intercommunication Data System), mis ihendab
piloodikabiini-, salongipersonali- ja salongististeeme. Need slisteemid tagavad andmevahetuse tksteisega
seotud vahetatavate moodulite (LRU) vahel ning nende juhtimine toimub tavaliselt salongimeeskonna paneelide
kaudu.




Iseseisev t00

1.M3, M5, M8 ja M11A elektrooniliste materjalide Iabitédtamine Moodle
keskkonnas.

2. Aruanne/kokkuvdte M15, M17 materjalide labitdotamise kohta.

3. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.

4. Elektroonilise praktikapéeviku taitmine ning praktikaaruande ja eneseanaliiisi
koostamine, aruande kaitsmiseks valmistumine.

Oppetd6 vormid ja
meetodid

Loeng. Interaktiivne loeng. Harjutustlesanded. Enesetestid. Teabeotsingud
voorkeelsetest allikatest. Praktika. Juhendamine. Eneseanalliiis
praktikapaevikus. Téo tehnilise dokumentatsiooni, td6tegevust reglementeerivate
dokumentide ja teatmekirjandusega. E-Gpe.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
Oigeaegselt iseseisva t60 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse valjastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvétva hinde
kujunemine

(Joustunud 24.01.2020)

Moodul loetakse arvestatuks, kui dppija:

1. Sooritab kdik baasteadmiste kontrollid (eksamid)* positiivsele tulemusele*.
(Jéustunud 24.01.2020)

2. Elektrooniline praktikapaevik ja loghbook on téidetud vastavalt praktikajuhendis
ettenahtud korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d
vahemalt lavendi tasemel.

3. Labitud on praktika vahehindamise vastavalt ELA MTO Koolituskasiraamatus
ettenahtud korrale.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

** Mooduli arvestuse saamiseks loetakse eksam positiivselt sooritatuks, kui
digesti on vastatud vahemalt 51% kisimustest.

Osa-147 baaskoolitustunnistuse voi eksamitunnistuse taotlemisel loetakse
eksam positiivselt sooritatuks, kui igesti on vastatud vahemalt 75% kusimustest.
(Joustunud 24.01.2020)

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M3, M5, M8 ja M11A Osa-66 A-
kategooria taseme nduetele mooduli teemade kaupa.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanallilis

3. Paberil logiraamat (practical training loghook).

4. Praktikaaruanne koos kaitsmisega.

Oppematerjalid

1. EASA Module 11A Turbine Aeroplane Aerodynamics, Structures and Systems
for Cat A: Aviation Maintenance Technician Certification Series. Aircraft
Technical Book Co.,2016.

2. EASA Module 3 Electrical Fundamentals for Cat A: Aviation Maintenance
Technician Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016..

3. EASA Module 5 Digital Techniques for Cat A: Aviation Maintenance
Technician Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016..

4. EASA Module 8 Aerodynamics for Cat A: Aviation Maintenance Technician
Certification Series. Aircraft Technical Book Co.,2016..

5. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli

maht



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
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(kontakt:
40,
isesesev
116 t,
praktika
0t)

Oppejoud

J.Krusealle, A.Nommik, A.Valdas, V.Trasberg

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et pilane tuleb toime oma karjaari planeerimisega

kaasaegses majandus-, ettevdtlus- ja tookeskkonnas, lahtudes elukestva dppe

pdhimdtetest.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid
1. Mbistab oma vastutust teadlike otsuste langetamisel elukestvas karjaariplaneerimise protsessis.
2. Moistab majanduse olemust ja majanduskeskkonna toimimist.
3. Kasutab oma digusi ja taidab oma kohustusi tdokeskkonnas toimimisel.
4. Motestab oma rolli ettevotluskeskkonnas.
5. Kaitub vastastikust suhtlemist toetaval viisil.
Teema Alateema Hindamiskriteerumid Kontakt-
tunnid
Meeskonnatdd Meeskonnatdd mdiste, eelised ja 1. Oskab valja tuua meeskonnatéd | 4
puudused. Grupp ja meeskond. eelised ja puudused
Rollid meeskonnas. Belbini 2. Oskab eristada gruppi ja
rollitecoria alusel meeskonna meeskonda
kujunemise faasid. Meeskonnatéo 3. Nimetab meeskonna kujunemise
tasemed faasid ja meeskonnatd6 tasemed
Ettevotlus Ettevotluskeskkond (PEST). 1. Kasutab majanduskeskkonnas 4
Ettevotiusega kaasnevad hived ja orienteerumiseks riiklikku
valjakutsed. Ettevotja ja palgatootaja infoslisteemi ,E-rilk*
erinevused. Ariideede leidmine ja 2. Kirjeldab grupitoona dpitava
hindamine. Ariplaan ja selle \éaldtlfonna ettevotluskeskkonda
- estis
koostisosad 3. Oskab kifjeldada ja hinnata
individuaalselt leitud ariideed
4. Oskab kirjeldada lihtsustatud
ariplaani pdhilisi koostisosi
Majanduskeskkonna | Majanduskeskkonna olemus (mikro- 1. Anallusib iseseisvalt oma 8

olemus ja toimimine

ja makromajanduse néitajaid,
protsesside seosed, pdhjused ning
nende mdju ettevdtte konkurentsi-
positsioonile).Majandussisteemid.
Lennundusega seotud pdhimdisted,
ressursid

majanduslikke vajadusi,
[ahtudes ressursside
piiratusest

2. Anallilsib iseseisvalt
turumajanduse toimimist,
arvestades ndudluse,
pakkumise ja
turutasakaaluga lennunduse
valdkonnas

3. Analllsib meeskonnatéona




Eestis kehtivaid otseseid ja

kaudseid makse ning nende
mdju ettevotluskeskkonnale
lennunduse valdkonnas

Klienditeenindus

Teeninduse mdiste ja olemus.
Klienditeenindaja rollid,
klienditeenindaja isiksus.
Klienditeeninduse protsess. Neli
teenindaja tldpi. Mis motiveerib
klienditeenindajat. Mis peletab
kliendi eemale.
Organisatsioonikultuur

Oppija tunneb ja teab teeninduse
kui olulise majandusvaldkonna
olemust ja teenindaja kui
ettevotte esindaja rolli

Oppija oskab korraldada oma
t66d ja teab klienditeeninduse
kuldreegleid.

Oppija oskab toime tulla
keeruliste klientidega ja teab
kuidas valtida stressi.

Tookeskkond ja Tookeskkonna riiklik strateegia. Loetleb ja selgitab iseseisvalt
to6ohutus, terve To6voime sailitamise olulisus. to6andja ja tootajate peamisi
organisatsioon Riskianallitis. Meetmed ohutegurite igusi ja kohustusi ohutu
mdju vahendamiseks. Téodnnetused tookeskkonna tagamisel
ja kutsehaigused Tunneb é&ra ja kirjeldab vastava
tookeskkonna ohutegureid ja
meetmeid nende vdhendamiseks
Tunneb ara to66nnetuse ja teab
seaduses satestatud todtaja
digusi ja kohustusi seoses
t0606nnetusega
Suhtlemisoskused | Verbaalne ja mitteverbaalne Kasutab situatsiooniga sobivat

suhtlemine. Suhtlemine eri kultuuride
esindajatega. T60alase suhtlemise ja
kéitumise etikett. Konfliktid ja
nendega toimetulek

verbaalset ja mitteverbaalset
suhtlemist

Jargib Uldtunnustatud
kaitumistavasid eri kultuuride
esindajatega suheldes

Oskab selgitada pohilisi
konfliktide tekkepdhjuseid ja
vbimalusi nendega toimetulekuks

Karjaarijuhtimine

Enesetundmine(isiksuseomadused,
enesehinnang, vaartused).
Toojouturg ja selle arengutendentsid
lennunduse valdkonnas.
Planeerimine ja karjaariotsuste
tegemine (elukestev dpe,
toootsimise viisid, kandideerimis-
dokumendid, t66levotuintervjuu)

Analiusib juhendamisel oma
isiksust ja kirjeldab oma tugevaid
ja ndrku kulgi

Leiab iseseisvalt informatsiooni
t66turu, erialade ja
Oppimisvdimaluste ning
td6kohtade kohta

Koostab juhendi alusel
elektroonilisi
kandideerimisdokumente
Valmistab ette ja osaleb
naidistlevotuintervjuul

T6066igus

Lepingulised suhted t60 tegemisel.
T66vaidluste lahendamine. T60
tasustamine ja sotsiaalsed tagatised

Nimetab to6lepingu ja
k&sunduslepingu peamisi
erinevusi

Kirjeldab toolepinguseadusest
tulenevaid to6taja digusi,
kohustusi ja vastutust




Finantskirjaoskus Maksunduse alused ja maksude 1. Lahendab praktilisi ilesandeid 2
arvestus (tulumaks, sotsiaalmaks, erinevate maksude arvutamisel
kaibemaks). Raamatupidamise ning t66jou kulude arvestamisel
olemus, tahtsus, lilesanded.
Raamatupidamisbilanss, kontod,
kahekordne kirjendamine,
dokumenteerimine, lausend, kirjend.

Oppetd6 vormid ja | Ope on praktiline, sisaldab sissejuhatavaid liihiloenguid, juhtumite lahendamist, riihmatoid

meetodid ja esitlusi. Eneseanallus lahtuvalt kutsestandardist. Erinevate loovilesannete ja tehnikate
rakendamine toimub valdavalt meeskonnatddna. Praktiline t66 (dokumentide
vormistamine)

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Kokkuvatva hinde | Moodulit hinnatakse mitteeristavalt. Hindamise eelduseks on kontaktdppes osalemine ja
kujunemine iseseisvate t00de sooritamine. Mooduli hinnang kujuneb iseseisvate todde ja

hindamisulesannete hinnetest ja hinnangutest.

Oppematerjalid Igale mooduli teemale pakutakse vahemalt 2 kirjandus- vdi intrnetiallikat. Samuti saab iga

osaleja vastavad dppematerjalid.

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
VALIK KOPTERITE HOOLDUSTOOD 9, sh praktika 5,5
(kontakt: 72 t, iseseisev
19, praktika 143 t)
Oppejoud N/A

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et &pilane oskab viia 1abi kopteri siisteemide ja nende
komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada kopteri sisteeme
ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt etteantud
dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Selgitab kopteri
lennuteooriat ja juhtimise
pdhimétteid, rakendades
teadmisi aerodiinaamikast ja
fuisikast.

- Selgitab fiilisika ja aerodiinaamika printsiipide abil kopteri kandetiiviku poolt
genereeritud tdstejdu toimimist.

- Selgitab jargmisi mdisteid ja nende mdju kopteri lennule: Coriolisi jdud ja selle
kompenseerimine, tdstejou ebasimmeetrilisus, tendents kulglikumisele ja selle
korrigeerimine, keerisrdngareZiim, véimsuse seade mootori juhtkangiga,
kandetiiviku Gleliigne sammuseade, autorotatsioon ja maapinna laheduse mdju.
- Kirjeldab kopteri manddverdamiseks kasutatavate lennujuhtimissiisteemide
tidpe, ehitust ja todpdhimotteid.

- Tunneb kopteri juhtimisstisteemide erinevaid opereerimisvdimalusi:
kasitsijuhtimissiisteemid, hiidro-, elektri- ja elektroonilised juhtimisslsteemid.

- Teab kopteri juhtpindade tasakaalustamise ja seadistamise p6&himdtteid ning
demonstreerib neid praktikas.

2. Seadistab kandetiiviku
labade asendid ja selgitab
vibratsiooni tekkepdhjusi.

- Kontrollib kandetiiviku labade joondust vastavalt tootja lubatud tolerantside
vaartustele ja vajadusel korrigeerib neid.
- Seadistab kande - ja sabatiiviku labade asendid vastavalt kopteri tootja




ettenahtud protseduuridele ja tehnikale.

Demonstreerib tiivikute staatilise ja diinaamilise tasakaalustamise meetodeid.

- Kirjeldab kopteri kolme p&hilist vibratsiooniliiki ja vibratsioonist tulenevaid
kahjustusi.

- Anallilisib erinevaid vibratsiooni vdhendavaid meetodeid ja nende efektiivsust
kahjustuste minimeerimisel.

- Selgitab maapinnaresonantsi olemust ning selle vdimalikke tagajargi.

3. Hindab kopteri
jbuillekannete tehnilist
seisundit, teeb
hooldusjuhise kohaselt
jbuillekannete hooldus- ja
remonttdid.

- Selgitab kopteri jduillekannete, nende slisteemide ja mehhanismide ehitust
ning t60pdhimétteid.

- Hindab jéuulekannete tehnilist seisundit, mdddab jéullekande tdoparameetreid
ja vordleb saadud néitajaid tehniliste andmetega.

- Teeb jéulilekannete hooldustoid vastavalt hooldusprogrammile ja -juhistele ning
taidab tehtud tédde kohta vastava dokumentatsiooni.

- Reguleerib ja kalibreerib jouilekannet vastavalt todjuhisele.

- Teostab vajadusel jduiilekande ja selle komponentide remonttddd vastavalt
hoolduskasiraamatu juhistele.

4. Hindab plaaneri
konstruktsiooni, selle
elemente ning valdab
konstruktsiooni
koostevotteid.

- Tunneb konstruktsiooni tugevusele esitatavaid lennukélblikkusnudeid.

- Selgitab veakindluse, ohutu kasutusea ja lubatava kahjustuse mdisted.

- Selgitab plaaneri konstruktsioonile méjuva mehaanilise pinge erinevaid liike
ning analtusib nende mdju konstruktsiooni elementidele.

Kasitleb piirkondlike ja paiksete materjalikontrolli seadmeid vastavalt nende
kasutusjuhendile.

- Valdab konstruktsiooni koostevétteid nagu neetimine, keermesliited ja
liimimine.

- Puhastab konstruktsiooni - elementide pinnad ning valmistab need ette
pinnakaitsevahendiga to6tlemiseks, kasutades selleks vastavat tehnoloogiat.
- Rakendab erinevaid pinnakaitse meetodeid (kroomimine, anodeerimine ja
varvkatted) jargides selleks ette nahtud tehnoloogiat ja Gigeid to6votteid.

- Kontrollib plaaneri simmeetriat ning selgitab ja demonstreerib erinevaid
joondamisviise.

5. Osaleb kopteri erinevate
stisteemide ning
lisavarustuse kontrollimisel
ja hooldamisel vastavalt
hooldusprogrammile ja
juhistele.

- Selgitab kopteri erinevate ststeemide ehitust, paiknemist ja to6pdhimétteid.
- Osaleb juhendamisel kopteri erinevate susteemide to6kindluse ja seisukorra
hindamisel, jargides hooldusprogrammis ettenahtud ndudeid.

- Osaleb juhendamisel kopteri erinevate siisteemide hooldustdddel, jargides
hooldusprogrammi ja saadud korraldusi.

- Hindab kopteri lisavarustuse ja salongi sisustuse seisukorda vastavalt
kehtivatele standarditele ning nduetele.

Teemad, alateemad

Kopterite aerodiinaamika ehitus ja siisteemid (Osa-66 - M12) (9 EKAP)

* Lennuteooria — kopteri kandetiiviku aerodiinaamika. Mdisted. Giiroskoopilise pretsessiooni méju.
Pb6rdemomendi tasakaalustamine ja péérdumine Umber plsttelje. Tdstejou ebasimmeetrilisus, huvoolu
rebenemine tiivikulabade otstel. Tendents kulglikumisele ja selle korrigeerimine. Coriolise jéud ja selle
kompenseerimine. Keerisrongareziim, vdimsuse seade mootori juhtkangiga, kandetiiviku uleliigne sammuseade.
Autorotatsioon. Maapinna laheduse mdju.

* Lennujuhtimisstisteemid. Tiivikulabade kaldenurga tsukliline muutmine. Tiivikulabade kaldenurga samaaegne
muutmine. Kallutusmehhanism. Pé6ramine Umber vertikaaltelje (z): pdérdemomendi tasakaalustamine,
sabatiivik, sabapoomist valjuv surudhk. Kandetiiviku rumm: ehitus ja kasutusomadused. Tiivikulabade
vonkesummutid: tootamine ja ehitus.

Tiivikulabad: kandetiiviku ja sabatiiviku labade ehitus ja kinnituss6lmed. Trimmeerimine, likumatult kinnitatud ja
seadistatava asetusnurgaga stabilisaatorid. Siisteemide kasutamine: kasitsijuhtimisststeemid, hidro-, elektri-,
elektroonilised juhtimissiisteemid. Kunstlik juhisetunnetus. Juhtpindade tasakaalustamine ja seadistus.

* Kandetiiviku labade asendi seadistamine ja vibratsiooni tekkepdhjuste selgitamine. Kandetiiviku labade




joondamine. Kandetiiviku ja sabatiiviku labade asendi seadistamine. Staatiline ja diinaamiline tasakaalustamine.
Vibratsiooni liigid, vibratsiooni vahendavad meetodid. Maapinnaresonants.

* Jouulekanded. Reduktorid, kande- ja sabatiivikud. Sidurid, vabakdigumuhvid ja kandetiiviku pidur.

Sabatiiviku veovéllid, painduvad ligendid, laagrid, vibratsiooni-summutajad ja laagrite riputid.

* Plaaneri konstruktsioon. Konstruktsiooni tugevusele esitatavad lennukélblikkus-nduded.. Konstruktsiooni-
elementide liigitus, esma-, teise- ja kolmandajargulised.

Veakindlus, ohutu kasutusiga, lubatavad kahjustused. Piirkondlikud ja paiksed materjalikontrolli- seadmed.
Mehaaniline pinge (deformatsioonid, painded, surved, 16iked, véénded, tdmme, ringpinge, vésimus). Drenaaz ja
ventilatsioon. Slisteemide paigaldamise nduded. Piksekaitsenduded. Jargmiste komponentide valmistusviisid:
kandva véliskattega kere, ribid, pikiliistud, pikitalad, vaheseinad, raamid, tugevdused, toed, kinnitussdlmed,
pdiktalad, pérandad, jaikus- ja tugevduselemendid, valiskatte kinnitusviisid, korrosioonitdrje. Piiloon, stabilisaator
ja telik, nende kinnitusséimed ja lisaseadmed. Istmete paigaldamine. Uksed: ehitus, mehhanismid, té6tamine ja
ohutusseadmed. Akende ja esiklaasi ehitus. Kitusepaagid. Tulekindlad seinad. Mootoriraamid. Konstruktsiooni
koostevdtted: neetimine, keermesliited, limimine. Pinnakaitseviisid: nt kroomimine, anodeerimine, varvkatted.
Pindade puhastamine.

Plaaneri simmeetria: joondamisviisid ja simmeetrilisuse kontrollimine.

* Klimaseadmed (ATA 21). Ohu juurdevool. Surudhuallikad, sh mootorist lahtuv surudhk véi maapealne
surubhutoide. Kliimaseadmed (klimaseadme-siisteemid, jaotussiisteemid, 8huvoolu ja temperatuuri
reguleerimise slsteemid, kaitse- ja hoiatusseadmed.

Mbddikud ja avioonikasusteemid

* Moddikususteemid (ATA 31).

Baromeetriline krgusmddtur, dhkkiiruse naidik, vertikaalkiiruse naidik. Guroskoopilised mdddikud: aviohorisont,
guroaviohorisont, kursindidik, horisontaalasendi néidik, pd6rangu- ja libisemisnéidik, pd6rangu-koordinaator.
Kompassid: magnetkompass, distantslugemiga kompass. Vibratsioonitaseme mootesisteemid — HUMS.
Kuvarkabiin. Muud dhusoidukiststeemi néidikud.

* Avioonikasusteemid (susteemi koostamise p6hialused ja rakendamine: automaatne piloteerimine (ATA 22),
sidevahendid (ATA 23), navigatsiooni-stisteemid (ATA 34).

Elektrisisteemid (ATA 24). Akumulaatorite paigaldus ja kasutamine. Alalisvoolu genereerimine, vahelduvvoolu
genereerimine. Avariivoolu genereerimine. Pinge reguleerimine, kaitsmed. Jaotusvork. Vaheldid, muundurid,
alaldid.

Elektritoide pardavalisest vooluallikast/maa-pealsest toitevorgust.

* Lisavarustus ja sisustus (ATA 25)

Avariipaaste-varustusele esitatavad nduded. Istmed, rihmad ja turvavood. Tosteststeemid Hadaolukorras
kasutatavad ujuvvahendid. Siseruumide planeering, veose kinnitamine. Varustuse paigaldamise skeem.
Sisustuse paigaldamise skeem.

* Tulekaitse (ATA 26). Tulekahju- ja suitsusignalisatsiooni- ning haireststeemid. Tulekustutus-stisteemid.
Sisteemide testimine.

* Kltuseststeemid (ATA 28)

Ststeemi uldskeem. Kiitusepaagid. Toitesusteemid. Kutuse véljalaskmine avariiolukorras, ventilatsioon ja
normaalne kituse valjalase. Ringtoide ja Ulepumpamine.

Naidikud ja hoiatussignaalid. Kutuse tankimine ja kitusest tihjendamine.

* Hiidraulikaseadmed (ATA 29)

Ststeemi uldskeem. Hidraulikavedelikud. Hiidropaagid ja -akud.

Surve tekitamine: elektriline, mehaaniline ja pneumaatiline surve.

Hadasurvestamis-susteem.Filtrid.

Surve reguleerimine. Jaotusvérk.

Naidikud ja hoiatus- ja signalisatsiooni susteemid. Seos muude stisteemidega.

* Kaitse ja4 ja vihma eest (ATA 30)

Jaa moodustumine, jaa tiilibid ja jaa tuvastamine. Jaatumisvastane t6dtlus ja jaatdriesisteemid: elektrilised,
kuumadhu- ja keemilised stisteemid. Vihmavett hiilgavad ained ja vihmavee eemaldamine.

Kollektori ja drenaaZi aravoolu soojendamine. Klaasipuhasti-susteemid.

* Telik (ATA 32). Ehitus, amortisaatorid. Teliku valjalaske- ja sissetdmbe-siisteemid: tavalised ja avariiolukorras
kasutamiseks. Naidikud ja hoiatus-signalisatsioon. Rattad, rehvid, pidurid. Teliku juhtimine, telikulliti.

Suusad, ujukid.

* Tuled (ATA 33). Vélistuled: navigatsioonituled, maandumistuled, ruleerimistuled, tuled jadtumise tuvastamiseks




oisel lennul. Sisetuled: reisijatesalongi, piloodikabiini, lastiruumi valgustid. Avariituled.

* Surudhu- ja vaakumsiisteem (ATA 36). Stisteemi ildskeem. Allikas: mootor/abijduseade (APU), kompressorid,
surudhuballoonid, maapealne surudhutoide. Rohu reguleerimine. Réhu jaotumine. Naidikud ja hoiatussignaalid.
Seos muude slisteemidega.

* Integreeritud modulaaravioonika (ATA 42). Integreeritud modulaaravioonika (IMA) moodulitesse integreeritud
tldpilised funktsioonid hdlmavad muu hulgas jargmist: mootorist tuleva surudhu juhtimine, dhuréhu
reguleerimine, 6hu ventileerimine ja juhtimine, avioonika ja piloodikabiini ventileerimine, temperatuuri
reguleerimine, lennuliiklusalane side, avioonikaalase side ruuter, elektrikoormuse reguleerimine, kaitselliti
kontrollisiisteem, elektrististeemi kuuluv automaatne kontrollstisteem BITE, kiituse juhtimine, pidurite
kontrollisisteem, esiratta juhtimisstisteem, teliku véljalaske- ja sissetdmbes(isteem, rehvide réhunéidik,
olirdhunaidik, pidurite temperatuuri kontrollisiisteem jne. Pdhististeem.

Vérgu komponendid.

* Pardal asuvad hooldusstisteemid (ATA 45). Hoolduse keskarvutid.

Andmelaadimis-stisteemid. Elektrooniline andmevaramu. Triikkimine. Konstruktsiooni diagnostika (lubatud
piiridesse jaavate rikete jalgimine)

* Teabestisteemid (ATA 46). Seadmed ja komponendid, mis vimaldavad salvestada, ajakohastada ja otsida
digitaalset teavet, mida traditsiooniliselt esitati paberkandjal, mikrofilmil v6i mikrokaardil. Holmavad slisteeme,
mis on loodud teabe salvestamiseks ja otsimiseks, naiteks elektroonilise raamatukogu massmalu ja kontroller. Ei
hdlma seadmeid vdi komponente, mis on installeeritud muuks otstarbeks ja mida kasutavad ka teised
susteemid, naiteks piloodikabiini printer vdi tldotstarbeline kuvar. Tudpilised naited on lennuliikluse korraldamise
ja teabe haldamise ststeemid (Air Traffic and Information Management Systems) ning vBrguserveri-stisteemid
(Network Server Systems). Ohus6iduki tildteabestisteem. Piloodikabiini teabesiisteem. Hooldusalase teabe
sisteem. Reisijatesalongi teabestisteem. Muud teabesisteemid.

Iseseisev t60 1. M12 elektrooniliste materjalide labitdtamine.
2. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.
3. Digitaalse praktikap&eviku ja paberil logiraamatu (loghook) téitmine vastavalt

ELA kutsedppe praktikajuhendile.

Oppetd6 vormid ja Interaktiivne loeng. Teabeotsingud vodrkeelsetest allikatest. Praktika.
meetodid Juhendamine. Eneseanallls praktikapaevikus. Too tehnilise dokumentatsiooni,
td6tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega.

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on dppetdds osalenud ning esitanud
digeaegselt iseseisva t606 aruande.

Osa147 baaskoolitustunnistuse véljastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvétva hinde Moodul loetakse arvestatuks, kui 6ppija:
kujunemine 1. Sooritab baasteadmiste kontrolli (eksami)* positiivsele tulemusele™*.
(Jéustunud 24.01.2020)

(Joustunud 24.01.2020) 2. Elektrooniline praktikapaevik ja logbook on taidetud vastavalt praktikajuhendis
ettenahtud korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d
vahemalt lavendi tasemel.

3. Labitud on praktika vahehindamise vastavalt ELA MTO Koolituskésiraamatus
ettendhtud korrale.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites I ja Il toodud nduded.

** Mooduli arvestuse saamiseks loetakse eksam positiivselt sooritatuks, kui
digesti on vastatud véahemalt 51% kisimustest.

Osa-147 baaskoolitustunnistuse vdi eksamitunnistuse taotlemisel loetakse
eksam positiivselt sooritatuks, kui digesti on vastatud vahemalt 75% kisimustest.
(Jéustunud 24.01.2020)

Hindamismeetodid ja - 1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M12 Osa-66 A-kategooria taseme



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492

iilesanded

nduetele.
2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanaliis.

Oppematerjalid

1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud
dppematerjal - Module 12 — Helicopter Aerodynamics, Structures and Systems
2. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
VALIK KOLBMOOTORIGA OHUSOIDUKITE 9, sh praktika 6
HOOLBUSTOOD (kontakt: 36 t, iseseisev
42 t, praktika 156 t)
Oppejoud M.Parv

Mooduli eesmark

Opetusega taotletakse, et dpilane oskab viia labi husdiduki kolbmootorite ja
nende komponentide diagnostikat, demonteerida ning paigaldada &husdiduki
kolbmootoreid ning nende komponente hooldamiseks ja remondiks vastavalt
etteantud dokumentatsioonile.

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

Hindamiskriteeriumid

1. Paigaldab dhusdidukile
kolbmootori ja selle
komponendid vastavalt
jouallika tootja ning
dhusoiduki tootja koostatud
paigalduseeskirjadele ja
normidele.

- Tunneb kolbmootori ehitust ja td6pdhimotet, kirjeldab kolbmootori todtsiklit.

- Defineerib ja selgitab kolbmootori todprotsessidega seotud mdisteid.

- Toob vélja kolbmootori peamised mehhanismid, otstarbe ja omavahelised
seosed ning kahe- ja neljataktilise sisepdlemismootori td6tamise erinevused.

- Paigaldab meeskonnatdona 6husdidukile kolbmootori vastavalt jouallika tootja
kehtestatud paigaldusjuhistele.

- Teostab tulekindlate tokete, mootorikatete, miirasummutus-paneelide,
mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, litmike, kaablikimpude,
juhtimistrosside ja -varraste, tdstepunktide ja tlihjendustorustike paigalduse
juhindudes jduallika tootja kehtestatud paigaldusnduetest.

- Jérgib tervise- ja tddohutusndudeid piirkonnas, kus dhusdiduki jduallikaid
hooldatakse ja kaitatakse, ning mdistab sellega seotud vastutust.

- Jargib spetsifilisi ohutustavasid ja -protseduure, mida tuleb jalgida dhus6iduki
jouallikate hooldamisel ja kaitamisel.

2. Demonteerib dhusoidukilt
kolbmootori ja selle
komponendid nende
hooldamiseks ja remondiks,
jargides 6husoidukiga
seotud dokumentatsiooni.

- Demonteerib meeskonnatdona husdidukilt kolbmootori ning votab selle
komponentideks lahti jargides jouallikate tootja kehtestatud tédjuhiseid.

- Inspekteerib kolbmootorit ja selle elemente korrosiooni, kulumise ja
vodrkehakahjustuste tuvastamiseks ja hindab selle detailide tookindlust
kasutades tappismooteseadmeid.

- Kontrollib kolbmootori ja selle sdimede vastavust jouallika valmistaja ettenahtud
kriteeriumitele, tolerantsidele ja andmetele.

- Méaarab vajadusel inspekteeritud komponentidele hooldustddd voi nende
vahetuse vastavalt komponentide hoolduskasiraamatu nduetele.

- Koostab hooldustdendi teostatud lihtsama plaanijéargse liinihooldustdd voi
lihtsama defekti kdrvaldamise kohta vastavalt EASA 6igusaktides toodud
nduetele.

3. Viib 1abi 6husdiduki
kolbmootori ja nende
komponentide diagnostikat
ning fikseerib nende
seisukorra vastavuse

- Selgitab mootori jdudlusega seotud parameetreid ja kirjeldab neid m&jutavaid
faktoreid.

- Selgitab Ulelaadimise pShimdtet ja eesmarki ning selle mdju mootori
parameetritele.

- Tunneb mootorite naidikuteslisteemi ja loeb sealt mootori iseloomustavaid




etteantud normidele. karakteristikuid.

- Kaivitab ja kaitab mootori juhendaja abiga, rakendades kolbmootori maapealse
kaitamisega soetud ohutusndudeid.

- Hindab t66tava kolbmootori tehnilist seisundit, teeb selleks vajalikud
mddtmised, t6lgendab mootori valjundvéimsust ja mdddetud parameetreid ning
vordleb neid tehniliste andmetega.

4. Hooldab ja hoiab - Tunneb kolbmootori erinevate stisteemide (sh toite-, kaivitus- ja

kolbmootoreid ja nende stlitestisteemid, sisselaske-, véljalaske- ja jahutusslsteemid) ehitust ja
ststeeme tookindluse t66pohimotteid.

sailitamiseks vastavalt - Tunneb mootorite kiltusele ja maardeainetele kehtivaid ndudeid ning kaitleb
jouallikate valmistajate neid ohutusnduetele vastavalt.

etteantud juhenditele. - Viib 1&bi mootori toite-, 6litus-, jahutus- ja kaivitussiisteemi kontrolli ja hoolduse,

kasutades selleks sobivaid kituseid, dlisid ja jahutusvedelikke
keskkonnasobralikult.

- Jargib mootori ja selle lisaseadmete/

sisteemide konserveerimisel ning uuesti kasutusevotmisel selleks ettenahtud
protseduure.

Teemad, alateemad

Kolbmootor (Osa-66 - M16) (9 EKAP)

* P&himdisted. Mehaaniline, termiline ja mahuline kasutegur. Téépdhimdtted - kahetaktiline, neljataktiline,
ottomootor, diiselmootor.

Kolvikaik ja surveaste. Mootori silindrite asetusskeem ja to6jarjekord.

* Mootori jdudlus. Véimsuse arvutamine ja mddtmine. Mootori vdimsust méjutavad tegurid. Segud, lahjad segud,
eelstitide.

* Mootori ehitus. Karter, vantvoll, nukkvéllid, dlivannid. Abiseadmete ajami dlekanne. Silindrite ja kolbide
koostud. Kepsud, sisselaske- ja valjalaskekollektor. Klapimehhanism. Propelleri aeglustusreduktorid.

* Mootori toitesuisteemid

Karburaatorid (tllbid, ehitus ja t60pohimote, jadtumine ja soojendamine).

* Kituse sissepritsesisteemid. Tudbid, ehitus ja todpdhimdte.

* Elektroonilised juhtimisseadmed

Mootorite elektrooniliste juhtimis- ja kittusedoseerimis-stisteemide (FADEC) t66p6himbte. Siisteemi ehitus ja
s6lmed.

* Kaivitus- ja stltesusteemid. Kaivitusslsteemid, eelsoojendus-stisteemid. Magneetostiide, ehitus ja
t66pdhimdte. Stltejuhtmed, stltekitnlad. Madalpinge- ja kdrgepingesusteemid.

* Sisselaske-, véljalaske- ja jahutussisteemid. Jargmiste siisteemide ehitus ja tédpdhimdte:
sisselaskeststeemid, sh reguleeritavad sisselaskesusteemid. Valjalaskestisteemid ja mootori (nii 6hk- kui ka
vesijahutus-susteemid.

* Ulelaadimine ja turboiilelaadimine. Ulelaadimise pdhiméte ja eesmérk ning selle maju mootori-parameetritele.
Ulelaadimis-/turbolilelaadimis-siisteemide ehitus ja tdopshiméte. Ulelaadimis-siisteemide méisted.
Juhtimisststeemid. Ststeemi kaitsmine.

* Maardeained ja kiitused. Omadused ja kirjeldus. Kutuselisandid.

Ohutusnduded.

* Méarimisststeemid. Ststeemi td6pdhimote/ehitus ja séimed.

* Mootori néidikuststeemid. Mootori poérlemissagedus. Plokikaane temperatuur. Jahutusvedeliku temperatuur.
Olirdhk ja -temperatuur. Véljalaskegaaside temperatuur. Kiituserdhk ja voolamiskiirus. Kollektorirdhk.

* Jouseadme paigaldus

Tulekindlate tdkete, mootorikatete, mirasummutus-paneelide, mootoriraamide, vibratsioone summutavate
mootoriraamide, voolikute, torude, toitekanalite, litmike, kaablikimpude, juhtimistrosside ja -varraste,
tdstepunktide ja tihjendustorustike paigutus.

Mootori jalgimine ja maapealne kaitamine. Mootori kaivitamine ja maapealne kaitamine. Mootori
valjundvdimsuse ja parameetrite tdlgendamine. Mootori ja selle komponentide kontrollimine vastavalt mootori
valmistaja ettendhtud kriteeriumidele, tolerantsidele ja andmetele. Mootori ja lisaseadmete/slisteemide
konserveerimine ning uuesti kasutuselevdtmine.




Iseseisev t00

1. M16 elektrooniliste materjalide 1&bitd6tamine.

2. Erialase Osa-66 moodulite sénavara omandamine inglise keeles.

3. Digitaalse praktikapéeviku ja paberil logiraamatu (logbook) téitmine vastavalt
ELA kutsedppe praktikajuhendile.

Oppetd6 vormid ja
meetodid

Interaktiivne loeng. Teabeotsingud vodrkeelsetest allikatest. Praktika.
Juhendamine. Eneseanallilis praktikapaevikus. Téd tehnilise dokumentatsiooni,
td6tegevust reglementeerivate dokumentide ja teatmekirjandusega.

Hindamine

Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).

Hindamise eelduseks on, et dppur on 6ppetdds osalenud ning praktikapaevik on
vastavalt etteantud nduetele taidetud.

Osa147 baaskoolitustunnistuse valjastamise eelduseks on dppetdds osalemine
vahemalt 90% ulatuses.

Kokkuvotva hinde
kujunemine

(Joustunud 24.01.2020)

Moodul loetakse arvestatuks, kui 6ppija:

1. Sooritab baasteadmiste kontrolli (eksami)* positiivsele
tulemusele**.(Joustunud 24.01.2020)

2. Elektrooniline praktikapaevik ja logbook on taidetud vastavalt praktikajuhendis
ettendhtud korrale ning sooritatud on moodulis ettenahtud praktilised t66d
vahemalt lavendi tasemel.

3. Labitud on praktika vahehindamise vastavalt ELA MTO Koolituskasiraamatus
ettendhtud korrale.

* Baasteadmiste kontrollimise aluseks on Komisjoni maarus 26.11.2014 (EL) nr
1321/2014 Osa-66 liites | ja Il toodud nduded.

** Mooduli arvestuse saamiseks loetakse eksam positiivselt sooritatuks, kui
digesti on vastatud vahemalt 51% kusimustest.

Osa-147 baaskoolitustunnistuse voi eksamitunnistuse taotiemisel loetakse
eksam positiivselt sooritatuks, kui digesti on vastatud véahemalt 75% kiisimustest
(Joustunud 24.01.2020)

Hindamismeetodid ja -
lilesanded

1. Baasteadmiste kirjalik kontroll EASA M16 Osa-66 A-kategooria taseme
nduetele.

2. Elektrooniline praktikapaevik, sh eneseanallilis.

3. Paberil logiraamat (logbook).

Oppematerjalid

1. Koolitusorganisatsiooni (MTO) ja Lennuameti poolt heakskiidetud
dppematerjal - Module 16 — Aircraft Piston Engines.

2. Lloyd Dingle and Mike Tooley. Aircraft Engineering Principles. Second Edition.
Routledge, 2013.

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)
VALIK B1.1 KATEGOORIA TEHNIKU 9 EKAP
ETTEVALMISTUSKURSUS (TEOORIA) Kontaktape (loengud): 64h
(ak.) / 48h (ast.)
Iseseisev td0 (sh
mooduleksamite
sooritamine):
170h (ak.) / 128h (ast.)
Oppejoud Vastavalt moodulile maaratud dppejéule

Mooduli eesmark

Edukas B1.1 kategooria tehniku mooduleksamiteks ettevalmistus ja
mooduleksamite sooritamine.



https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492
https://www.easa.europa.eu/system/files/dfu/Easy%20Access%20Rules%20for%20Continuing%20Airworthiness%20%28Jun%202017%29.pdf#page=492

Nouded mooduli
alustamiseks

Puuduvad

Opiviljundid

1. taseme opivaljund - Aine pShielementide tundmine

2. taseme dpivaljund - Uldteadmised aine teoreetilistest aspektidest ning oskus neid teadmisi rakendada.
Mooduleksami tulemus keskmiselt véhemalt 45% moodulite kokkuvéttes.

3. taseme dpiviljund - Uksikasjalikud teadmised aine teoreetiliste ja praktiliste aspektide kohta ning oskus
kombineerida ja kohaldada teadmiste eri elemente loogilisel ja tldistaval viisil. Iga mooduleksami tulemus

vahemalt 75% ja rohkem.

Teemad:

TOOVORM/ TEEMAD TASE
TUNDE (AST)
Iseseisev 100 (24h) B1.1 Hooldustood (M7A) 2
Eksam (kuni 7h)
Konsultatsioon (kuni 12h)
Iseseisev t00 (4h) B1.1 Aerodiinaamika alused (M8) 2
Eksam (kuni 1,25h)
Konsultatsioon (kuni 6h)
Iseseisev t66 (30h) B1.1 Turbiinmootoriga lennukite aerodiinaamika, ehitus ja 2
siisteemid (M11A) v6i Kopterite aerodiinaamika, ehitus ja
M11A Eksam (kuni 8,75h) siisteemid (M12)
vOi
M12 Eksam (kuni 8h)
Konsultatsioon (kuni 18h)
Iseseisev t60 (15h) B1.1 Gaasiturbiinmootor (M15) 2
Eksam (kuni 5,75h)
Konsultatsioon (6h)
Iseseisev td0 (6h) B1.1 Propeller (M17) 2
Eksam (kuni 2h)
Konsultatsioon (6h)




Iseseisev t60 Oppematerjalide Iabitddtamine, eksamiteks valmistumine.

Oppet6 vormid ja B1.1 taseme &pe (teooria) koosneb iseseisvast todst B1.1 taseme
meetodid Oppematerjaliga, eksamieelsest konsultatsioonist ning mooduleksamite
sooritamisest.
Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).
Hindamise eelduseks on, et dppur on osalenud eksamieelsetes
konsultatsioonides.
Kokkuvétva hinde Valitud B1.1 taseme mooduleksamid on sooritatud vahemalt 2. taseme
kujunemine pivaljundile: Vastatud digesti vahemalt 45%-le valikvastustega kiisimustele.

Markus: 3. taseme &pivaljundi saavutamine Teema / Aine Mooduli Idikes on Osa
147 MTO eksamitunnistuse valjastamise aluseks.

Hindamismeetodid Valikvastustega mooduleksamid

Oppematerjalid 1. ATB vastava B1.1 taseme mooduli e-raamat (alla laetult isiklikku
seadmesse voi jagatud Ipad)

2. Konsultatsiooni slaidid

Mooduli nr Mooduli nimetus Mooduli maht (EKAP)

VALIK B1.1 KATEGOORIA TEHNIKU 9 EKAP
ETTEVALMISTUSKURSUS (PRAKTIKA) Praktika: 234h (ak.) / 176h

(ast.)

Oppejoud M. Parv (koolipoolne juhendaja); maaratud praktikajuhendaja ja praktikahindaja (tddkohal)

Mooduli eesmark | Edukas B1.1 taseme task-ide/tddde (N/A for A1) teostamine vastavalt ELA
praktikapéevikule.

Nouded mooduli | Puuduvad
alustamiseks

Opiviljundid

1. taseme Opivaljund - Arusaamine konkreetse task-ito6 kategooriast ja teostamise juhendmaterjali/ds
hooldusdokumentatsiooni leidmise oskus.

2. taseme dpiviljund - Uldteadmised t66 praktilistest aspektidest.

3. taseme dpiviljund - Uksikasjalikud teadmised t66 teostamisest:

o Pdhjalik tutvumine vastava dhusdiduki tlilibi kehtivate hooldusprotseduuridega konkreetse td6 Idikes;
o Autoriseeritud lennutehnilise tddtaja poolt teostatava tdd teostamise jalgimine;

TG0 teostamine autoriseeritud lennutehnilise tootaja juhendamise ja jarelevalve all vastavalt kehtivale
hooldusdokumentatsioonile ning jargides koiki t66- ja lennuohutusndudeid.

Teemad:

B1.1 Task-s ELA praktikapaevikus




Iseseisev t60 Praktikapaeviku téitmine

Oppetdd vormid | B1.1 taseme dpe (praktika) koosneb praktilisest tédst hooldusdokumentatsiooniga ja
ja meetodid dhusoidukil vastavalt ELA praktikapaevikule maaratud praktikajuhendaja ja/v6i mentori
jarelevalve all.

Hindamine Moodulit hinnatakse mitteeristavalt (arvestatud/mittearvestatud).
Kokkuvatva Praktika hindaja positiivne hinnang praktika protokollis.

hinde

kujunemine

Hindamismeetod | Praktikapaevik

Oppematerjalid | Vastavad, kehtivad 8hus6iduki hooldusprotseduurid (AMM,IPC, CMM, jt.), teised juhendid
ning MRO protseduurid

OPPEKAVA TAITMINE JA LOPETAMISE TINGIMUSED
(Joustunud 24.01.2020)

Opingud loetakse I6petatuks, kui épilane on saavutanud 6ppekavas kirjeldatud &pivaljundid. Oppekava
dpivaljundite saavutatust hinnatakse erialase 16pueksamiga.

Ohusdiduki hooldustehniku dppekava [3pueksami moodustavad p&hidpingute kdigus sooritatud
mooduleksamid.

Lopueksam loetakse sooritatuks, kui positiivsele tulemusele* on sooritatud kéik MTOE eksamineerimise
programmis (MTOE 4.2.4) A-kategooriale vastavad mooduleksamid.

*Positiivseks tulemuseks Ohusdiduki hooldustehniku 5.taseme kutsedppe dppekava Spivajundite
saavutamiseks loetakse eksamid tulemusega vahemalt 51%.

Lisaks kutsedppe I6putunnistusele Osa-147 baaskoolitustunnistuse véi eksamitunnistuse taotlemisel
loetakse positiivseks mooduleksamid tulemusega vahemalt 75%.

Mooduleksamite labiviimise tingimused ja kord on satestatud Lennundustehnilise personali
koolituskasiraamatus (MTOE).

(Joustunud 24.01.2020)




